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AVERTISSEMENT

Le programme de navigation ,,NaviCharT* est un logiciel d’aide a la navigation, trés
fourni et facile d’utilisation, comparable aux systémes utilisés pour la navigation
professionnelle. Les données ne doivent jamais étre utilisées sans contréle préalable, a
I’aide d’autres instruments de navigation, cartes maritimes, repérages optiques,

radiogoniométrie, GPS, radar, sonar, etc.

Le fournisseur décline toute responsabilité, par rapport aux conséquences
éventuellement engendrées par des erreurs de navigation, disfonctionnements du
logiciel, erreurs de manipulation du logiciel ou erreurs d’affichage des cartes maritimes

électroniques.
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1. INFORMATIONS GENERALES

1.1 Description du logiciel

»NaviCharT* est un logiciel de navigation avec des cartes maritimes intégrées. De
plus, il permet la programmation des itinéraires et assiste la navigation par la
connection d’un instrument GPS (Global positioning System) et d’autres instruments
de navigation tels que boussoles, pilote automatique, journal de bord, anémometre et
radar. 1l peut facilement étre installé sur n’importe quel ordinateur ou portable. Le
processeur minimum conseillé : Pentium Il avec 800 MHz, 64 Mo meémoire Vive,

Cédé-Rom avec un disque dur d’une capacité de 1,1 Go ainsi qu’un écran couleur.

Pour une fonction optimale avec utilisation du pilote automatique, nous conseillons un
Pentium IV avec 1 MHz ou plus, 128 Mo mémoire vive , Cédé-Rom 24x ou plus. Le
logiciel ,,NaviCharT* fonctionne sous Windows 95, Windows 98, Windows Me,
Windows NT, Windows 2000 et Windows XP.

Remarque concernant Windows : les systéemes d” exploitation Microsoft Windows sont

des systémes Multi-Tasking, qui utilisent une grande partie de la capacité du
processeur pour exécuter un certain nombre de taches internes. Sur les processeurs
plus lents, la vitesse de traitement du locigiel ,,NaviCharT* est donc significativement
ralentie. Pour les processeurs plus anciens, nous conseillons [I’utilisation de
»NaviCharT* uniquement pour la navigation avec au maximum un GPS. Aussi, il vous
est recommandé de désactiver les fonctions secondaires et inutiles a la navigation
proposées par Microsoft Windows. L’écran de veille et les fonctions d’économie
d’énergie par exemple, doivent impérativement étre desactivés pour une utilisation

optimale.

Pour le raccordement des instruments de navigation cités ci-dessus, il faut dans tous les
cas au moins un récepteur GPS, qui fournit des données aux normes NMEA 0183 au

moyen d’un cable de communication série (voir conseils utilisation du GPS).



REMARQUE IMPORTANTE : La date de la carte de votre récepteur GPS doit
étre réglée sur WGS 84 (cf 1.2 ,Installation du matériel et 3.4 ,,Réglages NMEA
au GPS").

Si la fonction ,,Simulation automatique du cap en cas d’interruption momentanée du
GPS (Proceed Navigation Reckoning by Losing GPS)“ (cf ,,Réglage pilote
automatique (Autopilot Settings)” dans le menu ,,Configuration (Setup)* sous
2.2.7.3.4) est activee, une boussole, émettant des données aux normes NMEA 0183,

sera nécessaire.

Conseils d’utilisation

La mise en route du logiciel nécessite un minimum de connaissance concernant
I’utilisation du systéme d’exploitation Microsoft Windows ainsi que les bases de la

navigation terrestre et maritime.

1.2 Installation du matériel

Pour I’installation de chaque instrument NMEA, il est extrémement important de
verifier dans le manuel d’utilisation, la description des cébles (fils) transmit+ et
transmit-, tout comme Receive+ et Receive-. Ceux-ci sont a souder a la prise Standard-
D correspondante, comme également expliqué dans Notice de cablage (cf 4), pour que
la connection avec I’ordinateur puisse avoir lieu. Certains fournisseurs proposent
méme des cables de connection préts a I’emploi pour le branchement a I’ordinateur,

comme par exemple pour le GPS Garmin.



1.3 Installation du logiciel

Introduire le Cédé-Rom ,,Program-CéDé* dans le lecteur et démarrer le programme
»Setup.EXE", en cliquant sur ,,Démarrer* puis ,,Exécuter”.

1.3.1 Choix du répertoire

L’emplacement du logiciel sur le disque dur peut étre choisi librement. Nous vous
conseillons néanmoins de valider le nom ,,Navichart“ proposé, afin d’éviter toute

confusion par la suite.

1.3.2 Choix de I’écran

Sélectionner la taille de votre écran. Pour une représentation optimale des cartes
maritimes, il est conseillé d’utiliser un écran 21 pouces avec une resolution de 1.600 x
1.200. Ce réglage peut a tout moment étre modifié dans ,,Réglage écran (Display
Settings)“ (cf 2.2.7.1.4). Un mauvais réglage de la taille de I’écran méne a des erreurs
d’échelle de la carte maritime. Testez le cas échéant différentes résolutions,
dépendantes des possibilités de représentation de votre carte graphique et de votre

écran (voir 6.2).

Pour obtenir une visualisation optimale des couleurs des cartes, le mode graphique de

Windows doit au minimum étre configureé sur ,,High color 16 Bits “ (6 535 couleurs).

1.3.3 Lecteur Cédé-ROM ou disque dur

Dans cette fenétre, le lecteur Cédé-ROM peut étre choisi, si nécessaire, pour

I’utilisation du logiciel ou pour une mise a jour ultérieure des cartes maritimes.

Il est recommandé d’installer les cartes sur le disque dur, afin d’accélérer le

déroulement du logiciel et d’éviter les changements continuels de Cédé-ROM.



Pour poursuivre I’installation, vous serez invité a insérer le Cédé-ROM ,,Chart-CD1“,
puis le Cédée-ROM ,,Chart-CD2“, lequel sera copié en premier sur le disque dur
,Démarrer copie (Start copy)“. Aprés la copie compléete de ,,Chart-CD2", vous serez
invité a replacer ,,Chart-CD1" dans le lecteur. Aprées I’installation sur le disque dur, les

Cédés-ROM ne seront plus nécessaire pour I’utilisation du logiciel ,,NaviCharT*".



1.4 Mise a jour du programme ,,NaviCharT* et du manuel d’utilisation

DigiSoft GmbH & Co. KG travaille continuellement au programme de Navigation
»,NaviCharT* pour y apporter de constantes améliorations ety intégrer des nouveautés
afin de le tenir dans un état toujours actuel. DigiSoft GmbH & Co. KG offre a tous les

clients licencés, de télécharger gratuitement sous

www.nhavichart.com

la derniere mise a jour du programme de navigation ,,NaviCharT*. Copiez ensuite le
fichier ,NAVICHART.EXE" dans le répertoire correspondant. VVous aurez donc
toujours le programme de navigation ,,NaviCharT* dans I’état le plus actuel durant la
validité de votre licence. Vous trouverez votre numéro de Version dans le programme
de navigation ,,NaviCharT* sous le point du menu ,,Fenétre (Window) sous ,,Info* (cf
2.2.9.7).

Cela est également valable pour le manuel d’utilisation qui est aussi continuellement
réactualisé et peut étre télechargé gratuitement dans différentes langues sur notre page

d’accueil.

Vous avez également la possibilité de télécharger gratuitement de notre site Internet la
mise a jour pour I’utilisation de I’aide en direct (Touche ,,F 1“). Décompressez ce
fichier. Copiez ensuite ces fichiers dans le répertoire Navichart. Vous aurez donc a
votre disposition les versions aide en direct les plus actuelles (voir 2.2.9.6.1,,Contenu
(Contents)“).

ATTENTION : N’essayez jamais de falsifier ou de changer une mise a jour par

une manipulation quelconque. Premierement cela ne fonctionnerait pas, et
deuxiémement le systeme est controlé par I’heure UTC du GPS. Par une mauvaise

manipulation, il peut étre nécessaire de reformater le disque dur.



1.5 Version-Trial

Sous

www.havichart.com

vous avez la possibilité de télécharger gratuitement la version-Trial la plus récente du
programme de navigation ,,NaviCharT*. Cette version n’a pas de licence et n’est
qu’une demonstration. Elle n’est pas appropriée pour la navigation et ne sert qu’a
visualiser les cartes ainsi que le fonctionnement et déroulement du programme

licencié.

1.6 Version Spécial Offre (Schnupperversion)

Cette version de «NaviCharT » vous offre une performance comme la version
compléte sauf le fonction d’affichage des cartes maritimes. La « Version Speécial
Offre » est temporairement offert sans limitation. Nanmoins connextion doit étre
libérée par internet ou par notre service de support. La version spécial offre vous
donnera |"occasion de tester la performance et la capacité de notre programme a temps

réel (GPS et d"autre appareils peuvent étre connectés)

1.7 Informations utiles

Ce manuel a été élaboré avec beaucoup de soin. Néanmoins si vous devriez
constater des erreurs d’expressions (syntaxe) ou dans la description technique, la
DigiSoft décline toute responsabilité quant aux dommages résultants de ces

erreurs.
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2. UTILISATION DU LOGICIEL

2.1 Menu principal

Le menu principal peut étre utilisé dans les deux modes suivants :

2.1.1 Mode Plan

Dans le mode ,,Plan* le menu suivant est affiché :

Echelle Carte Symboles Curseur Rouke  Opkion  Configuration  Fonckion  Fenétre  Rawvigation

Pour changer du mode ,,Plan* en mode ,,Navigation* il suffit de cliquer sur le point du

menu ,,Navigation« (cf 2.2).

2.1.2 Mode Navigation

Dans le mode ,,Navigation* le menu suivant est afficheé :

Echelle Carte Mavigateur Option Configuration Foncktion Fenétre  Plan

Pour changer du mode ,,Navigation“ en mode ,,Plan* il suffit de cliquer sur le point du

menu ,,Plan* (cf 2.3).

INDICATION:

Le ,,Mode Plan* et le ,,Mode Navigation“ se distinguent a différents niveaux. Dans le
»Mode Plan“ on peut déplacer les cartes maritimes a I’aide du curseur et ainsi procéder
a toutes les planifications. Contrairement au ,,Mode Navigation“, celui-ci permet de
visualiser les endroits centrés sur I’écran, représentés soit par le symbole ,,cercle” ou le

symbole ,,bateau. Dans ce cas précis, il est impossible de déplacer la carte maritime, a
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moins d’activer le zoom. En ,,Mode Navigation*, la fonction ,,Cap Haut (Course Up)*

peut également étre activee. (cf: 2.3.1.10)

2.1.3 Souris ou trackball

Le logiciel ,,NaviCharT* utilise la souris de maniere suivante :

Bouton gauche :1.

Positionnement (scroll / déplacement) des cartes maritimes et

manipulation de la barre de menu par un simple clic.

. En appuyant continuellement sur le bouton gauche et en déplagant

le curseur, un cadre peut étre affiché sur la carte lequel s’adaptera

alors a la taille de I’écran.

Bouton droit: 1. Appel d’informations sur les objets ou symboles composant les

cartes maritimes.

. Placements et effacements des points de reperes (Waypoints).

. Placements et effacements des symboles personnels de

I’utilisateur (User Marks).

. Mesure de la distance et du cap entre deux points (ligne de

navigation).

Scroll : Zoom de la carte par les echelles prédéfinies.

Curseur : Positionnement du curseur croix sur I’écran.

NOTE : La définition des boutons de la souris correspond au réglage de base dans le

systeme d’exploitation Windows (droitiers). Si le réglage de la souris dans Windows

est adapté aux gauchers, la définition des boutons de la souris est alors inversee.
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2.1.4 Les touches de fonction
Deux touches de fonction sont momentanément opérationnelles. Il s’agit des touches
« F1 » et « F2 ». En activant les touches suivantes :

F1 - la fenétre « aide » s’ouvre (voir 2.2.9.6)
F12 - la fonction MOB s’active (voir 2.5)
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2.2 Mode Plan

Echelle Carte Symboles Curseur Rouke  Opkion  Configuration  Fonckion  Fenétre  Rawvigation
L utilisation du logiciel en mode ,,Planification“ permet I’appel et la visualisation des

cartes maritimes universelles existantes, sur tous les niveaux, et la programmation

d’itinéraire.

2.2.1 Menu - Echelle (Scale)

v fpercu global

k
v Apercu dumondes » R ISEERENTTENTTE]
& Apercu nautigue k 1: 4000000
v Apercu cakier 3 1: 3000000
Approche cdtiére * 1: 2500000
Approche portuaire k 12000000
Cartes partuaires k 1:1 500000
Détails portuaires 11000000

Pour sélectionner les cartes maritimes, plusieurs niveaux et échelles

sont a votre disposition :
Apercu global (Overview) : : 30.000.000 a1 : 7.500.000 ;
:5.000.000 a 1 : 1.000.000 ;

: 1.500.000 a 1 : 300.000;

: 500.000 a 1 : 100.000 ;

: 150.000a 1 : 20.000;
:50.000 a1 :10.000;
:20.000 a1 :5.000;
:7.500a1:1.000;

Apercu du monde (World) :

Apercu nautique (General nautical) :
Apercu cotier (Coastal) :

Approche cotiére (Coastal / Approach) :
Approche portuaire (Approach) :

Cartes portuaires (Harbour) :

L T = T o T Sy Sy B Y WY

Détails portuaires (Berthing) :

REMAROQUE : Pour certaines régions du monde, les cartes ne sont pas disponibles
dans toutes les échelles. Si des cartes de différents niveaux sont disponibles, on peut

avant tout les reconnaitre par le symbole V. Si une carte n’est pas disponible, un écran
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brun avec un quadrillage sans information de longitude - latitude apparait. Dans ce cas
il faudra choisir un autre niveau dans le menu ,,Echelle (Scale)«. Dans certains cas, les
informations contenues dans les niveaux ,,Cartes portuaires (Harbour)* et ,,Détails

portuaires (Berthing) se complétent I’un par rapport a I’autre.

2.2.2 Menu - Carte (Chart)

v Balises & Bouges

Signaus luminewx
v fide 3 la navigation
v Fones resktreintes
v Profondeurs
v Swmboles maritimes
v Swmboles terrestres
v Textes & Informations

v Couverture

v Symboles personnels

,Carte (Chart)* permet d’activer ou de désactiver I’affichage des informations qui
doivent apparaitre sur les cartes. Cela peut étre nécessaire pour un meilleur apercu de
la carte, pour les zones riches en informations comme lors de I’approche de zones

cotiéres ou portuaires.

ATTENTION : N’oubliez pas de réactiver I’affichage lors d’approche de

nouvelles zones.

2.2.2.1 Balises & Bouées (Beacon & Buoys)

Activation ou désactivation de signaux nautiques tels que : balises, balises-radio,

balises de signalisation, radios-phare, signaux et bouées.
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2.2.2.2 Signaux lumineux (Lights)

Activation ou désactivation des signaux lumineux.

2.2.2.3 Aide a la navigation (Navigational Aids)

Aide a la navigation, marquage fluvial, trafic (traffic lanes), autres.

2.2.2.4 Zones restreintes (Restriction Areas)

Zone a trafic restreint ou réglementé tels que : épave, plate-forme de forage, cablage

en mer, zone permanente de manoeuvre, zone de péche et zone de pisciculture, etc.

2.2.2.5 Profondeurs (Depth)

Indications de profondeur et lignes de profondeur.

2.2.2.6 Symboles maritimes (Sea Objects)

Symboles maritimes, marquages et informations en tous genres.

2.2.2.7 Symboles terrestres (Land Objects)

Marquage territorial et autres symboles terrestres utiles a la navigation ou

d’informations générales.
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2.2.2.8 Textes & Informations (Text & Information)

Informations permantes concernant les cartes et les zones.

2.2.2.9 Couverture (Coverage)

g

v ‘wisualiser la couverture
~Miveau de carte
" Apercu nautique
" Apercy cotier
% Approche citisne
" Approche partuaire
" Cartes portuaires

" Détailz portuaires

En actionnant ,,Couverture (Coverage)®, on obtient, pour une carte donnée, une
information sur la présence de cartes dans un niveau inférieur. En cliquant sur cette
fonction, une fenétre s’ouvre dans laquelle il est possible d’activer le niveau ,,Niveau
de carte (Chart/Level)* pour lequel les informations sur I’existence d’autres cartes
peuvent étre visualisées. Cette fonction peut étre utilisée dans la planification fluviale
pour constater, avant de se diriger vers les cotes ou les ports, si des cartes plus

détaillées sont presentes dans le logiciel ,,NaviCharT*.

INDICATION : On ne peut sélectionner qu’un seul niveau en ,,Couverture des

cartes (Coverage)“.

2.2.2.10 Symboles personels (User Marks)

Insertion du marquage de I’utilisateur (symboles personnels).
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2.2.3 Menu - Symboles (Mark)

Ajout symboles
Description des symboles
Suppression des symboles

»oymboles (Mark)“ permet de marquer et d’annoter les cartes maritimes en y plagant
des symboles personnels, pour mettre les cartes a jour ou y apporter des annotations

personnelles.

2.2.3.1 Ajout symboles (Add Mark)

»Ajout symboles (Add Mark)* vous propose différents symboles :

Ajout symboles

------- & Objet dangereus =

------- Aide 4 la nawvigation
------- Symbole tereste

Ces symboles peuvent étre choisis (a I’aide du bouton gauche de la souris) et
positionnés a I’emplacement souhaité avec le bouton droit de la souris, pour par

exemple, compléter des cartes plus anciennes ou rajouter des annotations personnelles.
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A I’ouverture de la fenétre,

¥Yeuillez saisir ¥os commentaires

= |

-]
AlBICIDIEJF|G|H| I |J]|EJL]IKM| 1
n[olrla|r[s|T|ulv|w|=]v]z] of .-
+| Espace I SUF'F'fl -’l EcI’JIXI

Sauwver | Annuler |

il est possible d’inscrire des observations concernant ces symboles. Si aucune remarque
n’est a inscrire, refermer la fenétre en cliquant sur ,,Annuler®. Le symbole est affiché
sur la carte. Une fois les annotations personnelles enregistrées, elles ne pourront plus
étre changées. Si nécessaire, le symbole devra étre supprimée, replace, et les annotations

personnelles corrigées pourront étre resaisies et enregistrées.

2.2.3.2 Description des symboles (View Mark)

Description des symboles

Latitude | Longitude | Type de symbale | Descrption |

Fa"22883 W 9°R5 482 W | Aide & la navigation
146732773 E

Objet dangereus
AETEZRARF N 1.7 W Epave
1214528 10912500 E  Epave

Modifier spmbole | Aller au symbole | Fermer |

En cliquant sur ,,Description des symboles (View Mark)“, un tableau mentionnant les

positions et descriptions des symboles personnels est affiché. En cliquant sur une
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cellule du tableau, celle-ci est marquée et les boutons “Modifier symbole (Change

mark)” et “Aller au symbole (Go to mark)” s’activent.

a) En cliquant sur “Modifier symbole (Change mark)” s’ouvre une fenétre

Pivrodifier symboles P
Lat: |E " [12.898 [Nl

Lon:[146  * [32.772 e =l
z = | kdodifier |
1

0 ; suppl Annuler I

qui permet de modifier manuellement la position (latitude et longitude) du symbole
sélectionné. Avec “Modifier (Change)”, la nouvelle position est sauvergardée et la

fenétre se referme.

En cliquant sur “Annuler (Cancel)”, la fenétre se referme et les anciennes

coordonnées subsistent.

b) En cliquant sur “Aller au symbole (Go to mark)”, le symbole sélectionné apparait

centré sur la carte a la position correspondante.

INDICATION : Veuillez veérifier que dans le menu ,,Carte (Chart)« I’option

»Symboles personnels (User Marks)* soit activé afin que votre symbole soit
affiché.
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2.2.3.3 Suppression des symboles (Delete Mark)
En activant ,,Suppression des symboles (Delete Mark)«, et en actionnant le bouton droit

de la souris sur le symbole personnel a effacer, celui-ci sera supprimé apres

confirmation.

P N aviCharT ;IEI 5'

Youlez-wousz vraiment supprimer ce symbole?

REMARQUE : Apres réalisation de chaque tache individuelle, le curseur se replace
automatiquement dans le mode ,Information“. Si plusieurs symboles doivent étre

effacés, il suffit de renouveler I’opération.

2.2.4 Menu - Curseur (Cursor)

Information
® Point de repére
Ligne de navigation

Avec ,,Curseur (Cursor)“, la fonction principale du bouton droit de la souris est

sélectionnée :

- Information :

Rappel des informations de la carte maritime.

- Point de repére (Waypoint) :

Placer, effacer ou déplacer les points de repéres.
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- Ligne de navigation (Navigation Line) :

Marquer un point pour calculer la distance et le cap par rapport & la position du
curseur.

2.2.4.1 Information

En cliquant avec le bouton droit de la souris, de multiples informations concernant les

symboles contenus dans la carte, peuvent étre obtenues.

IMFORMATION

Depth area »

Sea area »

Temitonial zea area r

Sea area »

Coastline Light characterniztic ; occulting

Depth cantar » Colour : white,

Beacon, zpecial purpoze  # Height : 31

Buoy, zafe water r Signal penod : 7.0

Control point ] Cuality of wertical measurement : meazured
Sectorlimit one : 45,0

Fadio station r Sectorlirnit bwo : 34,0

Top mark, » Signal zequence : 05.0+02.0]

Source of data » Walue of nominal range : 7.0

2.2.4.2 Point de repére (Waypoint)

En cliquant avec le bouton droit de la souris, des points de repéres peuvent étre placés,
déplacés ou complétés a volonté. En recliquant (pas de double-clic) avec le bouton
droit de la souris sur le point de repére, le marquage est effacé. Si un itinéraire est
programmeé, le curseur croix doit étre placé, au moyen du bouton droit de la souris, sur
la position sur laquelle le point de repére sera positionné. Apreés avoir introduit le point
de repeére, le curseur croix sera déplacé vers la nouvelle position ou le prochain point
de repere sera positionné. Ainsi une ligne active est tracée du curseur croix vers le
point de repeére, fixée grace au positionnement du point de repére. Cet alignement de
points de repéres est illimité. Lorsque le dernier point de repére est placé et que
I’itinéraire doit étre clos, le curseur croix doit étre quelque peu éloigné du dernier point

de repeére, ce qui permet d’insérer un nouveau point de repére, qui sera immediatement
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effacé par un deuxieme clic. (Deux clics du bouton droit de la souris sur la méme
position). Le bouton gauche de la souris permet a tout moment le déplacement de la

carte maritime ou le changement d’échelle (Scale).

IR T B s

ﬂmi-ﬂnuq—m_ﬁ-mm
) 1

b))

-

(RN treciepmss [ 1 @00 db | e EHAN [ L R | WF [ P | eeaer |

RAPPEL : le bouton gauche de la souris déplace la carte et n’a aucune fonction pour

le marquage des points de reperes, ni pour les rappels d’informations.

2.2.4.3 Ligne de navigation (Navigation Line)

La ,,Ligne de navigation (Navigation Line)“ sert & mesurer la distance et I’orientation
de deux points. La premiéere position est fixée par un clic du bouton droit de la souris.
Avec le déplacement du curseur, une ligne active est tracée entre le point de départ et

la position du curseur.
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cur
Lat: 35'53.893 H
Lon: 14*32599E

Fng: 12476 nm
Brg: 1125 °

Les données peuvent étre visualisées dans la fenétre ,,Curseur Géo-Position (Cursor
Geo-Position)* qui peut étre ouverte sous I’option ,,Fenétre (Window)* (cf 2.2.9.3). En
re-cliquant sur le bouton droit de la souris, une nouvelle position de départ sera

redéfinie.

En cliquant sur la barre de menu, la fonction du curseur se replace

automatiquement sur ,,Information®.
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2.2.5 Menu - Route

Mouveau
Cvrir
Sauver
Fermer

Inverser
Info route
Commentaire

Sauveqgarder route
Restaurer rouke
Supprimer rouke

S0 e = ot

2.2.5.1 Nouveau (New)

Avec ,,Nouveau (New)“ un nouvel itinéraire peut étre planifié, dans lequel des points
de repéres sont placés a I’aide du bouton droit de la souris, comme décrit dans le menu
précédant ,,Curseur (Cursor)* sous ,,Point de repere (Waypoint)“ (cf 2.2.4.2). En
cliguant sur ce menu, le curseur se positionne automatiquement sur la fonction ,,Point
de repere (Waypoint)*“. Des points de repéres peuvent désormais étre positionnés pour
composer un nouvel itinéraire. L’itinéraire précédemment tracé sera désactivé en

cliquant sur ,,Nouveau (New)“ aprés une demande de confirmation de sauvegarde.

2.2.5.2 Ouvrir (Open)

DOuvrir route 3

AL T,

Arnuler |
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Un plan de route sauvegardé peut étre choisi et rappelé avec ,,Ouvrir route (Open
Route)“. Le premier point de cet itinéraire apparait au centre de I’écran. L’itinéraire

visualisé peut maintenant étre modifié.

REMARQUE : Si une remarque personnelle pour une route donnée a été saisie, le
texte s’affichera dans une fenétre lors de I’ouverture de la route concernée. En cliquant
sur ,,Continuer (Continue)”, la fenétre se refermera et la route sera visualisée sur

I’écran.

Commentaire E

Fort de Walletta

Continuer |

2.2.5.3 Sauver (Save)

Saisissez un nouyeau nom de fichier

MIOIPIQ|R|S|TIU|Y W =Y 2

7
4
AlBIC|IDIE|F]IG|H| I |J]K]L]IM[ 1
]
&

L1~

— | Ezpace I Supprl M |

Sauver | Annuler |
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Des itineraires neufs ou modifiés peuvent étre enregistrés.

2.2.5.4 Fermer (Close)

Ferme I’itinéraire actuellement ouvert. Cet itinéraire n’apparait alors plus sur I’écran.

2.2.5.5 Inverser (Reverse)

En cliquant sur ,,Inverser (Reverse)“, le plan de route concerné est visualisé en sens
inverse. Le dernier point de repére devient ainsi le premier et le premier devient le

dernier. Il est recommandé de renommer et sauvegarder ce nouvel itinéraire.

2.2.5.6 Info route
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WP | Latitude | Longitude | Cap | Diztance | cum. Dist. |
1 IRIEIA W 14PN093E 0277 045 nm 045 nm
2 AR08 N 1440 E 0937 0428 nm 093 nm
3 IR40E8 N 1483 E 1077 0,39 nm 1.32 nm
4 IEIAMT N 14732398 E 0297 036 nm 1,68 nm
4] IR42RE W 1432B1EE 1267 036 nm 2,059 nm
B B0 N 14732576 E 1807 037 nm 242 nm
7 IRIAAT N 14733204 E 1200 035 nm 277 nm
a IEIA4d W O 1433R7F E 1427 0BT nm 343 nm
q IRIMI N 14734084 E 000 000 nm 343 nm
Ajouter Wk | fEdifien Wk | SupEnmern WHE | rmprimer
Temps estimé avec |'|2J:| kn = 0jourz O hrs 17 min

somrnation de combustible |'| 5.0 Ih = 4291

[~ En activant PC--->GPS transfert de route

Route :  malta FC - GPS
Mambres de'wWP: 3
Digtance totale 343 nm Fermer

En cliquant sur ,,Info route” apparait une liste affichant tous les points de repéres d’un
itinéraire avec position, cap et distance, ainsi que les indications de la distance totale
sur tous les points de repéres de cet itinéraire. Cette fonction permet également de

modifier, supprimer ou insérer manuellement des points de repéres.

En cliguant sur une cellule du tableau, un point de repére est sélectionné et les boutons
“Modifier WP (Change WP)” et “Supprimer WP (Delete WP)” s’activent.

En cliquant sur “Ajouter WP (Add WP)” s’ouvre une fenétre
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™ ajouter wp Ed

Lat: [47  * [38.454 [N =]
Lon:fa  ° 222100 [354

= | Ajouter |

h ; suppl Annuler I

qui permet d’ajouter manuellement un nouveau point de repere a la suite du point de
repere sélectionné. Avec “Ajouter (Add)”, les nouvelles coordonnées se rajoutent dans

le tableau. Les points de reperes suivants seront ainsi renumerotes.

Si aucun point de repere n’a été selectionne, le nouveau point de repére sera

automatiguement ajouté en fin de route.

En cliquant sur “Modifier WP (Change WP)” s’ouvre une fenétre

™% Modifier WP x|
Lat: | BESEE [N =]
Lon:[3 " [22520 e =l
z < | Modifier |
;
0 , SUF'F'I Annuler I

qui permet de modifier manuellement la position (latitude et longitude) du point de
repere sélectionné. Avec “Modifier (Change)”, la nouvelle position est sauvergardée

et la fenétre se referme.

a) En cliquant sur “Supprimer WP (Delete WP)”, le point de repere sélectionné

sera supprimé. Apreés confirmation,
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P naviCharT =]

Youlez-wouz vraiment supprimer ce 'WE 7

la suppression sera irrévocable. Les points de reperes suivants seront ainsi

renumérotés.

Dans le champ d’information “Temps estimé avec (Estimed time by)”, la durée du
trajet de la route concernée peut étre déterminée. En indiquant la vitesse du bateau, la

durée estimée du trajet sera établie.

Dans le champ d’informations ,, consommation de combustible“ , la consommation de
fuel utilisée antérieurement peut étre reportée avant le départ dans la liste de trajet déja
parcourue. Pour estimer la consommation de fuel nécessaire pour le trajet a effectuer,

cliquez sur le champ de données et indiquez la moyenne de consommation du bateau.

En cliquant sur les champs de données et en indiquant les donnees moyennes de fuel a
utiliser, on peut porter a estimation la quantité de combustible nécessaire par rapport a

la route a effectuer.

En activant «Route transmises par activiation PC -- > GPS », les informations

nécessaires de route sont transmises au GPS des I’instant ou vous cliquez sur la touche

«PC -- > GPS ». A cet effet, votre GPS doit étre a la norme NMEA 0183, disposer de
I’ordre RTE et étre activé au GPS en tant qu’ordre.

En cliquant sur ,,PC -- > GPS*, les informations des routes peuvent étre transmises
vers le GPS connecté. Pour que votre GPS puisse lire ces donneées, il doit étre a la
norme NMEA 0183 et disposé de I’ordre ,,WPL"“. Veuillez vérifier lors de la
configuration NMEA du GPS, que I’ordre ,,WPL" soit activé dans le programme de
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navigation NaviCharT de la fenétre ,,NMEA 0183 Output * COM x “ (cf. ,,Réglages
NMEA (NMEA Settings)“ sous 2.2.7.2) ainsi qu’au GPS.

En activant ,,PC - GPS*

Envoyer WP au GPS E:

Fosihon de placement dans le GFS : |1

Annuler

la fenétre ,, Envoyer WP vers GPS (Send WP to GPS) “ s’ouvre et vous serez invité a
indiquer au GPS I’emplacement du premier point de repére. La liste des points de
reperes dans la fenétre ,,Info route” sera fondamentalement retransmise au GPS, les
points de repéres suivants se succéderont et se placeront dans I’ordre croissant. Les
positions occupées dans le GPS seront eventuellement remplacées. Aussi longtemps
gue « Route transmise par activation PC -- > GPS » est activée, les informations des

routes seront transmises via I’ordre « RTE » du NMEA 0183.

Envoyer WP au GP5
Ervei le WP 4419

Gréce a la barre d’information, vous suivrez le défilement des points de repéres au

GPS. A la fin de la transmission la fenétre se refermera.

En cliquant sur “Annuler (Cancel)”, la fenétre sera refermée et vous retournez a

I’utilisation normale du programme de navigation “NaviCharT”.

2.2.5.7 Observation (Comment)
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En cliquant sur ,,Observation (Comment)*“ s’ouvre une fenétre dans laquelle des
remarques personnelles peuvent étre notées sur la planification des itinéraires

sauvegardeés.

En cliquant sur ,,Observation (Comment)*“ s’ouvre la fenétre ,,Ouvrir route (Open

Route)* pour choisir la route pour laquelle votre commentaire pourra étre saisi.

Ouvrir roukte

Curvrir |
Annuler |

Aprés avoir choisi la route et en cliquant sur ,,Ouvrir (Open)* apparait la fenétre dans

laquelle vous pouvez saisir votre commentaire.

¥Yeuillez saisir ¥os commentaires

=

I
AlBICIDIEJF|IG|H| I |J|K|[L]IKM| 1
N[of[r[a|r[s|T[u|v|w|[=x]v]z] of .]-
<_| Espace I SuF'F'fl -Jl Ec|“"|x|

Sauwver | Annuler |

En cliquant sur ,,Sauver (Save)“, le texte saisi sera alors associé a la route concernée.

La fenétre se refermera automatiquement.

2.2.5.8. Route comme trajet

Avec ,,Route comme trajet”, vous avez la possibilité de visualiser des trajets antérieurs

déja parcourus et de les modifier.
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A cet effet, ouvrez d’apres le paragraphe 2.2.8.2. ,,Affichage Track®” (Track View), un
itinéraire déja parcouru, qui devra étre activé en tant que trajet. Si ce trajet apparait sur
votre écran, cliquez en activant a I’aide de la souris bouton gauche, le point du menu
»,Route d’un itinéraire* dans le menu principal ,Route”. La fenétre ,Route d’un
itinéraire* s’affichera.
Vous pouvez choisir soit :

a) que tous les points de la route de navigation soient transformés en trajet

b) que les (maximum 1000) premiers points d’itinéraire avec changement de cap

soient supérieurs au degre X.

Route comme trajet

Erreqiztrer au max. 1000 pointz de repére

Paints de repére dans 3
le Track :
Choix de points de repére

% Enregistrer chague poirt de repére

" Les max. 1000 premiers avec changement de cap supénewr & 5.0 Degrés [Vegrés |

Annuler |

Changement de €

=
-1 Degrés

7
4|56 Ll
1I:I 2 3 Supprl

Savver I Annler |

Le graphique ci-dessus indique le « changement de cap ».
En cliguant sur « Degrés » une nouvelle fenétre s’affiche. Dans ce cas, vous pouvez
choisir librement a partir de quel sondage un nouveau point de repere du point de

position du trajet peut étre évalué.

En cliquant sur « Enregistrer » la nouvelle route s’affichera sur I’écran. VVous pouvez

soit modifier les données ou soit I’enregistrer sous un autre nom.
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2.2.5.9 Sauvegarder route (Backup Route)

Sauvegarder route

|IEI c: [drive_c] -+ Annuaie de sécurite

g B avichart
3 chart
[ route

EHEF:E”:”‘IHE - _'.:iEE;T MNavichart annuaire des itinérai
G ICILE

pErpighan
ali

Avec ,,Sauvegarder route (Backup Route)“, un itinéraire peut étre sauvegardé sur le

lecteur de votre choix.

2.2.5.10 Restaurer route (Restore Route)

Restaurer route

|IEI c: [drive_c] | Annuaire de securite

Avec ,,Restaurer route (Restore Route)*, un itinéraire peut étre lu a partir d’un lecteur

de votre choix et restauré sur le disque dur, dans le répertoire Navichart / Route.
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2.2.5.11. Supprimer route (Delete Route)

Supprimer rouke

b alta - Gozo
bd alta - Palma

=10/ x|

Supprimer |
Annuler |

Suthhamptnn RO

Youlez-vous viaiment supprimer cette oute 7

Hon

Avec ,,Supprimer route (Delete Route)“, les itinéraires sauvegardés sont définitivement

effacés.

2.2.5.12 Supprimer MOB (Delete MOB)

En cliquant sur ,,Supprimer MOB (Delete MOB)“, le symbole MOB (Man Over

Board) est definitivement effacé (Explications détaillées de la fonction MOB cf. 2.5).

REMARQUE :

L’activation de la fonction ,,MOB* ne peut étre annulée que si la fonction ,,Aller a
MOB (Go to MOB)* a été préalablement activée et interrompue par ,,Désactiver
Pilote automatique (Stop Autopilot)* dans le menu ,,Navigateur (Navigator)®.
Ensuite seulement I’ordre ,,Supprimer MOB (Delete MOB)“ dans le menu

»Route* peut étre accompli.
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2.2.6 Menu - Option

& Temps dégagé
Temps couwvert
Crépuscule
MWuik

Aller & la position
aller position bateau
Chercher & Trouver

® Automnakigue
Degré
Deésactiver

Les fonctions suivantes permettent de choisir entre 4 niveaux de couleur et de
luminosite différents de I’écran, selon les conditions d’éclairage . Le menu « Option »

offre diverses fonctions de recherches et d’installations pour les cartes maritimes.

2.2.6.1 Temps dégagé (Bright Day)

Ajustage de la luminosité de I’écran sur ,, Temps dégagé (Bright Day)*.

2.2.6.2 Temps couvert (Normal Day)

Ajustage de la luminosité de I’écran ,, Temps couvert (Normal Day)“.

2.2.6.3 Crépuscule (Dusk)

Ajustage de la luminosité de I’écran ,,Crépuscule (Dusk)*.

2.2.6.4 Nuit (Night)

Ajustage de la luminosité de I’écran ,,Nuit (Night)*.
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2.2.6.5 Aller a la position (Go to Position)

Cette fonction permet I’ouverture d’une fenétre dans laquelle une position quelconque
peut étre saisie (longitude - latitude), qui apparaitra au centre de I’écran (uniquement

en mode ,,Plan®).

P Aller  la position i|
Lat: [35  *[s5.162 el
Lon:[1a * [33.020 B
1

D - Suppl 'ﬁ'nnuler |

2.2.6.6 Aller a la position du bateau (Go to Ship Position)

En cliguant sur ,,Aller a la position bateau (Go to Ship Position)*, la position actuelle

du bateau est centrée et visualisee sur I’écran (possible uniquement en mode ,,Plan®).

2.2.6.7 Chercher & Trouver (Search & Find)

Avec ,,Chercher & Trouver (Search & Find)“ vous avez la possibilité de chercher des

mots clés, et de les rappeler sur la position dans la carte concerneée.
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. H Chercher & Trouver _ ||:| | il

1. Entrez le mat recherché.

IMaIta

2. Selectionnesz le mat trouveé et cliquez zur Aller &'
otz rechenché Miveau Latitude Longitude ZI

Apergu du monde 35736431 N | 1443478 E
MALTA Apercu nautique IR31E4 W 1426376 E
MALTA Apercu cotier 21729500 W 88739796 E
MALTA Aperzu cotier 35'63.484 M | 14723868 E
bALT A, Approche portuaire 43727215 M| 16706823 E
PALT A, Cartes portuaires 49045 W 1431889 E _I
hALT A Détails portuaires B2 ERS W 14730024 E
bALTA DAY Détails portuaires IR2960 M 14731106 E
PALTAGGARMA Approche portuaire 63735759 W | 20748387 E
RALTAIS Approche portuaire 48734247 M| F1PAEEY W
MALTAMPELC Approche cotigre 4740187 M | BR'02552 w
MALTAS | Apprache cdtigre 45°B9 651 W 81°53,038 W ;I

Annuler | Aller & |

En activant ,,Chercher & Trouver (Search & Find)“ s’ouvre la fenétre ,, Chercher &
Trouver (Search & Find) “. Dans le champ 1, vous avez la possibilité d’insérer un
critere de recherche souhaité. Dés la saisie, le nom du critere de recherche
correspondant apparait dans le champ d’annonce 2. Aprés la sélection du mot
concerné, et en cliquant sur ,, Aller a (Go to) “, le critere recherché se positionnera au

centre de la carte. Cette manipulation peut-étre répétée a volonté.

En cliquant sur ,, Annuler (Cancel)“ la fenétre sera refermée et vous retournez a

I’utilisation normale du programme de navigation ,, NaviCharT *.

REMARQUE : La fonction ,,Chercher & Trouver (Search & Find)*“ n’est
disponible que dans le mode ,,Plan®.
Les fonctions suivantes permettent de visualiser ou de masquer I’affichage du

quadrillage longitude-latitude. On peut activer qu’une seule fonction a la fois.
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2.2.6.8 Automatique (Automatic)

En cliquant sur ,,Automatique (Automatic)* le quadrillage longitude-latitude est adapté

automatiqguement en fonction de I’échelle sélectionnée.

2.2.6.9 Degré (Degree)

En cliquant sur ,,Degre (Degree)“ le quadrillage longitude-latitude de 1 degré (1°) est

affiché.

2.2.6.10 Désactiver (Hide)

En cliquant sur ,,Désactiver (Hide)* le quadrillage longitude-latitude n’est plus

affiché.
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2.2.7 Menu - Configuration (Setup)

Réglages généraux k
Réglages MMEA

Reéglages piloke automatique
Reéglages Track,

Réglages vecteur

als

Mise & jour des cartes
Renouvellement de la licence

Sauvegarder données
Resktaurer données

2.2.7.1 Réglages généraux (General Settings)

Réglage de | “heure-LUTC
Ajustage de profondeur
Ajustage du compas
Réglage écran

Réglages Métén

Langue k

Dans ,,Réglages généraux (General Settings)“ les parameétres des fonctions suivantes

peuvent étre réajustés.

2.2.7.1.1 Réglage de I'heure-UTC (Time correction for UTC)

Réglage de | “heure
|1| heure(s]

7
4
1
1]

=
Suppr |

Savver I Annuler |

Un éventuel décalage horaire sur I’heure UTC (GMT), peut étre changé ou saisi

(réglage du fuseau horaire). Dés que le programme de navigation ,,NaviCharT“ est relié
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a un récepteur GPS et que I’émission de données NMEA de celui-ci est activée, la date
et I’heure sont visualisées dans la fenétre ,,Général” par le biais de la commande
»ZDA" ou ,,RMC* (cf. 2.2.9.1).

2.2.7.1.2 Ajustage de profondeur (Depth Offset)

ID'I:1 mitre(z)

7189
455L|
1123

0

Suppr |

Sauver I Antler I

Celui-ci permet I’ajustage de la profondeur d’immersion du bateau / du yacht dans le
logiciel ,,NaviCharT*. Il a pour but de réajuster le sondeur acoustique et I’indicateur de

profondeur, dans la fenétre ,,Données (Data)* (cf. 2.2.9.2).

2.2.7.1.3 Ajustage du compas (Compass Offset)

IEI deqgre(z]

7
4
1
]

_e |
Suppr |

St | Anruler |

1. Si une boussole munie d’une sortie de données NMEA 0183 est reliee au logiciel
»,NaviCharT*, une éventuelle déviation de la boussole peut étre réajustée (cf. 2.2.9.2

,Données (Data)“).
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2. ,,Ajustage du Compas (Compass Offset)“ permet aussi le réglage manuel du cap du
symbole ,,Bateau” dans le mode ,,Navigation* pour activer le pilote automatique, si
aucune boussole n’est activée. (cf. 2.3.1.7 ,, Tolérance de cap (Course Tolerance)“.
Ceci n’est cependant possible, qu’en activant la fonction ,,Compas NMEA
disponible (NMEA compass available)“, et si aucune boussole n’est branchée (cf.
2.2.7.2 ,,Réglages NMEA (NMEA Settings)*).

2.2.7.1.4 Réglage écran (Display Settings)

Réglage écran

21 pouces 14 pouces

20 pouces 12 pouces

10 pouces

i i Nie N e

o~
o~

19 pouces ™ 11 pouces
i
i

15 pouces 9 pouces

Continuer |

Comme indiqué dans le menu installation, les dimensions de I’écran peuvent a tout

moment étre ajustées ou changées.

2.2.7.1.5 Réglages metéo

En cliquant sur ,,Réglages metéo (Weather Settings)“ sous le menu ,,Configuration
(Setup)“, le module météorologique intégré dans le programme de navigation
»NaviCharT* sera activé ou desactivé. Les réglages des instruments de réception
météorologique s’effectueront également dans cette fonction. L’instrument
météorologique connecté au port de communication USB pourra étre lu et les
informations météorologique visualisées.

Dans la fenétre « Réglages météo (Weather Settings) », les réglages suivants doivent
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étre effectués :

q

)
.
b |
|
=
|
u
u
L
|
)
Tl
u
o
)
-
u
|

a) La fonction ,,Activer météo (Activate weather)* permet d’activer ou de désactiver le
module météo. Deés que le choix est sélectionné avec un marquage et apres I’avoir

sauvegardé, le module météo est active.

Manuel ,,NaviCharT* Version 3.8 Mise a jour 12.08.2005
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b) La fonction ,,Choix du récepteur météo (Choice of weather receiver)*“ permet de
sélectionner I’instrument de réception météo qui devra envoyer les informations
météo au programme de navigation ,,NaviCharT“. En cliquant sur « continuer »

vous pouvez effectuer d’autres choix personnels relatifs a la météo.

c) Dans la fenétre qui s’affiche les régions maritimes sélectionnées pour le récepteur
météo concernées pourront alors étre activées ou désactivées selon vos choix et vos
besoins a I’aide du bouton droit de la souris. Les informations regues pour les
régions choisies seront alors sauvegardées dans le programme de navigation
»,NaviCharT* et pourront étre rappelées a n’importe quel moment. (cf. 2.2.8.4
,Historique météo (Weather Historic)“ et 2.2.9.5 ,,Météo (Weather)*).

En cliquant sur « Annuler (Cancel) « la fenétre « réglages météo (Weather Settings) se

ferme. Les réglages antérieurs resteront actifs.

En cliquant sur « Sauvegarder (Save), les informations sont enregistrées et la fenétre

« Réglages météo (Weather Settings) » se referme.

REMARQUE : Afin que le programme de navigation ,,NaviCharT* reconnaisse les
instruments de réceptions metéorologiques, il faut que ceux-ci soient correctement
installés. Pour de plus amples informations, veuillez consulter les manuels des

fournisseurs.

En cliquant sur ,,Information*“ vous pouvez accéder aux informations concernant les
différents instruments de réception météorologique ainsi que leur fabricant. A ce jour
le programme de navigation ,,NaviCharT* fonctionne avec les instruments de réception

suivants :

NAVCODE USB Souris — Météo pour Mer du Nord / -Baltique / -Isel

NAVCODE USB Souris Météo pour I’Europe
Trapp Navtronic * Mainstrasse 8d * D — 45786 MARL (www.navcode.de)
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2.2.7.1.6 Langue (Language)

English
Deutsch
® Francais
Espariol
Italiano

»Langue (Language)“ permet de sélectionner la langue du programme de navigation
»,NaviCharT*. En activant cette fonction, la barre de menu et les messages seront dans

la langue choisie.

2.2.7.2 Réglages NMEA (NMEA Settings (NMEA Sentence))

Avec ,Réglages NMEA (NMEA Settings)“ vous pouvez configurer les ports de

communication ou sont connectés vos différents instruments de navigation.

Saisit le mot de passe pour le réglage NMER

Il il 4
4|5
AIBIC|IDIE|F|GIH] | J]K]JLIM] 1
NIO|PIG[R|S|T U] |W=]Y |2 0. |-
— | Ezpace | SUDDTI o | E'CI JJ| xI

S auper | Annuler |

Cette fonction est protégée par un mot de passe : 1 3 5 (sans espace) afin de prévenir

toute modification inopinée.
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4

Emettre | IEEIEI vI ﬂ

VoCoM1 | Lie |

[~ CoMz I Lire: | Emettre ||5EIEI TI ﬂ
e I LLire | Emettie ||5EIEI TI &1,!
=t e e | s
= FCanE | G e | e s
I Eu & I Lire | Emettie ||5EIEI TI &lf!
= FEaHI7 G| REmetie 500 =] |2
= FCaHiE | e e | s

[T Compas MMEA disponible [+ Sumbal bateau
[T MHMEL-Kompass ot Hauptkompass

™| Cannectenun Muliplesen auport de cammumizatian IEEIM 1 vI

S auer |

Dans cette fenétre apparaissent (conformément a la configuration de votre matériel) les
ports de communication activés dans votre ordinateur. Il est alors possible de choisir et
d’activer le port de communication auquel I’instrument périphérique est raccordé. Une

boite de dialogue permet de saisir un descriptif de configuration de votre choix.

W Compas HMEA disponible

Si une boussole avec émission active de données NMEA 0183 est raccordée au
systeme ,,NaviCharT“, cette option devra étre activée. En cas d’interruption de
réception du contact GPS ou de données, la continuation des calculs peut étre effectuée
via le pilote automatique. L’activation de cette fonction est aussi nécessaire pour le
calcul du cap (connection automatique du cap) dans le logiciel, et ce en cas de perte
momentanee des donnees GPS ; a changer en mode navigation via pilote automatique
(Start Pilot).

En activant le symbole du bateau, le symbole cercle & indiquant la position du bateau,
sera changé en symbole bateau # et indiquera I’orientation de celui-ci, si les données du

compas passent par NMEA 0183.
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Si une boussole magnétique avec NMEA-0183 est connectée au programme de
navigation ,,NaviChart“ et en activant ,,NMEA-boussole magnétique en boussole
principale®, la boussole magnétique aura la fonction de la boussole principale.

Toutes les données de cap que le programme de navigation ,,NaviChart* nécessite pour
le calcul des fonctions du pilote automatique ou des rotations de cartes d’images « Cap
du Haut » sont prises en charge par la boussole magnétique NMEA. A ce moment |3,
les ordres NMEA-0183, « HDG » ou « HDM » seront évalués.

Si cette fonction n’est pas activée, les données du cap sont tirées des ordres
NMEAO0183 « RMC », « VTG » ou « HDT ».

INDICATION :

Lorsque la navigation assistée par I’ordinateur est mise en place par le pilote
automatique au travers du logiciel ,,NaviCharT", il est indispensable que le programme
de navigation ,,NaviCharT* et le pilote automatique utilisent le méme compas comme

source de données.

En cliquant sur ,Lire (Input)* dans le port de communication respectif s’ouvre la
fenétre a choix multiple ,,Lire NMEA 0183 * COM x (NMEA 0183 Input * COM x)“,

Lire NMEA 0183 * COM 1 = x|

m
=
-
=

Frofondeur

GGE4 Donnée du GPS [Global Pozitioning System]

GLL  Pasition géographique

GMS  Donnée GMSS du GFS

HDG  Cap, déviation et wanation

cap réel

HOM  Cap magnétique

kD Direction et vitesze du vent

Direction et force du went

Fka  Donnée minimale Loran-C spécifigue recommandée
RMC  Dannée minimale GHSS zpécifique recommandée
TLL Objet radar latitude et longitude

Suivi d'un objet radar

Information objet radar

Yitesze et cap

[T WTG  Cap et witezse sur fond

[~ wwR  Vitesze et direction relative

[T GEY  GMSS Satellites inView

xI
=
0

R0
=
%

i
£33
£zo

Annuler I




47

dans laquelle peuvent étre choisies et activées des séquences de données (Sentence)
pour chaque instrument périphérique. Les données a disposition, qui peuvent étre

activées, sont a contréler dans les manuels des instruments connectés.

Pour que ,,NaviCharT* puisse capter les données des instruments périphériques, il est
nécessaire pour beaucoup d’instruments, d’activer d’abord la distribution des données

dans la configuration (Setup) de I’instrument en question (cf. 3.1 Description de la

norme NMEA dans 3.1). En cliquant sur ,Sauver (Save)“, cette partie de la

configuration sera sauvegardée (cf. 3.4.2 ,,Choix des ordres NMEA").

Chaque instrument ou unité externe devrait étre branché separément & un port de

communication. Des_séguences identiques (comme GLL ou autre) données par

différents instruments ne doivent étre activées qu’a un seul port de communication.

En cliquant sur ,,Emettre (Output)” s’ouvre la fenétre ,,Emettre NMEA 0183 * COM x
(NMEA 0183 Output * COM x)*

Emettre NMEA 0183 * COM 1 x|

[T APA  Autopilot Paguet &'

[T APE  Autopilot Paguet ‘B

[T BOD  Sondage du point de départ vers le point d'arrivés

[T BWC Sondage et distance vers e point de repére

[T BwWR Sondage et distance vers e point de repére - Compass
[T GLL  Position géographigue

[T FME  Information navigation minimum recommandée

[T ®TE  Cross-Track Emeur

v WPL  “Wappoint location

[T BMC  Specific GNSS Data minimum recommandée [incl. CoG)

Annuler |

dans laquelle peuvent étre activées les sequences souhaitées pour la transmission aux

instruments périphériques connectés.

REMARQUE : Seul les séquences absolument nécessaires doivent étre activées,
car cette partie du logiciel nécessite beaucoup de ressources systeme et peut, par

consequent, influencer de fagcon négative sa vitesse d’exécution. Consulter ici aussi
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le mode d’emploi concerné pour trouver quelles sequences I’instrument en
guestion peut lire et traiter. La connexion entre I’ordinateur et I’instrument

NMEA doit étre faite correctement (cf 4 ,,Notice de cablage (Wiring Advice)*).

Dans le champ ,,longueur du tampon (Buffersize)“, vous avez la possibilité d’adapter la
longueur en caracteres des messages qui sont a lire et a émettre. Beaucoup
d’instruments NMEA ont des ordres pré-programmés qui ne peuvent étre désactives.
C’est pourquoi dans certaines situations, les ordres a lire ou a émettre ne peuvent étre
lus et traités entierement. Dans ces cas, il est nécessaire d’adapter la ,,longueur du
tampon (Buffersize)”“. Avec des ordinateurs plus anciens, un trop grand tampon
(Buffersize) peut influencer négativement le déroulement normal du programme de
navigation ,,NaviCharT*. D autre part, avec un tampon (Buffersize) trop petit, tous les
messages ne peuvent étre évalues. La valeur standard préréglée est de 300 caracteres.
Par expérience, la valeur se situe entre une longueur de 200 jusqu'a 500 caractéres. Si

nécessaire, plusieurs valeurs sont a tester.

Le port de communication peut étre configuré en cliquant sur ,,Configuration* (icone

avec marteau et tournevis).

Communication £ |
B audF ate: I 400 j
Parite : Im
D ataBits: I databitzd j
StapEit ; I stop1 j

Configurer I Annuler |

La configuration pour la plupart des instruments périphériques utiles a la navigation

est:

BaudRate : 4800  Parité : no_parity  DataBits : Databits8  StopBit : stopl

(\Voir aussi description de ,,RS-232* — Notions de base sous 3.2)
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Veuillez vérifier, a I’aide du mode d’emploi concerné, le mode et la vitesse de
communication de I’instrument de navigation. En cliquant sur ,,Configurer
(Configure)“, le réglage choisi est sauvegardé et activé (cf 3.4.3 ,Protocole de
transmission NMEA / BaudRate").

v Cannecter un Muliplexer au port de commurication © IEEIM 1 j

En activant le ,,Multiplexer”, une éventuelle configuration préréglée de tous les autres
ports de communication NMEA sera automatiquement désactivee. Le Multiplexer

procedera alors a I’échange de données des instruments connectés (cf 5 ,,Multiplexer*).

2.2.7.3 Réglages pilote automatique (Autopilot Settings)

En cliquant sur ,,Réglages pilote automatique (Autopilot Settings)“ s’ouvre une fenétre

a choix multiple,

’_—Réglages pilote automatique ! il

—Achver le pilote autoratique

* A ctiver la navigation de la route dans la talérance 5TE

" Activer la navigation de la position du bateaw vers |a route

—Poztionnement du bateau
¥ Centrer le bateau sur ['écran

™ Décentrer le bateau sur 'écran

—Signal d'alarme

" Signal continu juzqu's confirmation

f* Tioiz zons successits

[ Simulation du sap en cas dintemiption momentanés du GRS

SaLver | Annuler |

dans laguelle les réglages principaux suivants peuvent étre effectués :
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2.2.7.3.1 Activer le pilote automatique

a) Activer la navigation de la route dans la tolérance XTE (Start Navigation from
Route inside XTE-Tolerance) : En activant cette fonction, le pilote automatique ne
peut démarrer qu’a proximité du point de repére 1 ou si I’on se trouve sur

I’itinéraire, a condition que le bateau se trouve a I’intérieur de la tolérance XTE.

b) Activer la navigation de la position du bateau vers la route (Start Navigation from
Ship Position to Route) : En activant cette fonction, le pilote automatique peut étre
démarre, avec le cap automatique, de la position actuelle du bateau vers le point de

repére 1.

ATTENTION : Prenez garde aux dangers de haut-fond.

CONSEIL : N’utiliser le pilote automatique qu’avec I’option ,,Activer
la navigation de la route dans la tolérance XTE (Start Navigation

from Route inside XTE-Tolerance)”.

2.2.7.3.2 Positionnement du bateau

a) Centrer le bateau sur I’écran (Center the Ship on Screen)

b) Décentrer le bateau sur I’écran (Ex-Center the Ship on Screen)

L’activation de I’un ou I’autre point détermine si votre position du bateau en mode

»,Navigation* est centrée ou non sur I’écran.
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2.2.7.3.3 Signal d’alarme

a) Signal continu jusqu’a confirmation

b) Trois sons successifs

En cas de déviation du cap par exemple, I’activation détermine si le signal d’alarme

doit étre en continu ou en discontinu (trois sons successifs).

IMPORTANT : Par retour dans la tolérance XTE, aucun signal n’est émis. En cas de

nouvelle déviation, les sons seront réactivés. Si la déviation du cap persiste, sans retour

sur I’itinéraire prévu, le son discontinu ne sera pas ré-émis.

2.2.7.3.4 Simulation automat. du cap en cas d’interruption momentanée du GPS

(Proceed navigation Reckoning by Losing GPS)

Si cette fonction est activée, le calcul du cap a lieu a I’aide des données a disposition,
méme en cas de perte momentanée ou permanente du systeme GPS en pilote
automatique. Cette fonction n’est disponible que si le bateau est muni d’une boussole
avec édition de données dans la norme NMEA 0183, raccordée au systéeme
»,NaviCharT*. Si le pilote automatique est désactivé, il ne pourra plus étre mis en route

sans les données du GPS.

En cliquant sur ,,Sauver (Save)“, les données sont sauvegardées et la fenétre refermée.
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2.2.7.4 Réglages Track (Track Settings)

Réglages Track

Reprézentation
" Points . . . . .

{* Ligne

Label tempsz : 1 minuke(z] Crefinir label temps I

Sauver | Anruler |

En cliquant sur ,,Réglages Track (Track Settings)“ s’ouvre une fenétre qui détermine si
la route réellement naviguée apparait ou non sur I’écran. En plus, I’intervalle de temps
de la date et de I’heure sur cette ligne de cap pourra étre régle (Label). Nous
conseillons un temps Label (Label time) de 15 minutes minimum, dépendant de la

zone de conduite et de I’usage personnel.

En fonction du choix de ,,Points (Dots)“ ou ,,Ligne (Line)“, vous avez la possibilité de
visualiser le trajet déja parcouru. En activant ,,Points (Dots)“, un point rouge est placé
toutes les minutes sur la carte maritime a la position correspondante du bateau. En
activant ,,Ligne (Line)* , le trajet déja parcouru est visualisé sur la carte maritime par

une ligne continue rouge.

En cliquant sur ,,Sauver (Save)“, les données sont sauvegardées et la fenétre refermée.
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2.2.7.5 Réglages vecteur (Vector Settings)

P pcglages vecteur

I

e

[
[

[
[
r
r
r

|

I

2.2.7.5.1 Affichage du symbole du bateau

En activant “activer le symbole de bateau” dans le mode Navigation, la position et la
route seront affichées par le symbole du bateau entouré d’un cercle, si une boussole,
intégrée et activée dans le bateau, émet des données aux normes NMEA 0183.

Vous avez également la possibilité de régler la taille et la couleur d"affichage du bateau
(voir grapfique dessus). Apreés avoir confirmer les réglages en cliquant sur « Sauver »,
la fenétre « Réglages Vecteur » se ferme. Si vous souhaitez garder les réglages
précédent, cliquez simplement sur « Annuler » et la fenétre « Réglages Vecteur » se

ferme.

Manuel ,,NaviCharT* Version 3.8 Mise a jour 12.08.2005
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2.2.7.5.2 Vecteur du cap (Course Vector)

En activant ,,Vecteur du cap (Course Vector)“, la direction du bateau est définie par
une ligne. Cette représentation n’est possible que si une boussole, intégree et activée
dans le bateau, émet des données aux normes NMEA 0183 et que les données ,,RMA*,
»RMC* ou ,,VTG*" sont activées dans le programme de navigation ,,NaviCharT* ainsi
qu’au compas (cf. 2.2.7.2 ,,Réglages NMEA (NMEA Settings)“).

2.2.7.5.3 Vecteur en cercle

En activant “Vecteur en cercle”, différent rayon de distance sera visualisé par un cercle
autour du symbole de bateau. Divers rayons peuvent étre affichés en méme temps.

Vous pouvez peronaliser les réglages d"affichage, la couleur et contraste.

2.2.7.6 AIS

Cette option est encore en préparation.

2.2.7.7 Mise a jour des cartes (Chart Update)

Mise a jour des cartes

Sélectionner le lecteur CEDé = [ -

* |nstallation des cartes zur le dizque dur [recommands]

" Démanage des cartes & parti du lectewr CEDE

Ok | Anruler |

Avec ,Mise a jour des cartes (Chart Update), les cartes maritimes délivrées par

DigiSoft GmbH & Co. KG peuvent étre installées.
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2.2.7.8 Renouvellement de la licence (Licence Update)

Avec ,,Renouvellement de la licence (Licence Update)®, la licence acquise, delivrée par
la DigiSoft GmbH & Co. KG, peut étre installée. Aprés commande, DigiSoft vous

livre la licence (Licence.dat) par E-Mail en fichier joint.

™ naviCharT =10l x|

Woulez-vous wraiment renouveler volre licence

En activant la touche « oui » la fenétre « Renouvellement de la licence » s’affiche et la
nouvelle licence peut étre installée. En activant la touche « non » la fenétre se fermera

et vous vous trouverez a nouveau dans le programme normal.

Renouvellement de la licence : £

Sélectionnez le lecteur ! répertoire du fichier
‘Licence.dat' pour l'installation

| E o [compaqg] ;l

C:45M awvichart

Lors de I’installation de la licence, les situations suivantes peuvent survenir :

1. Vous étes encore en possession d’une licence valide.
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a) En cliquant sur ,,Renouvellement de la licence (Licence Update)” dans le menu
,configuration (Setup)“ s’ouvre, aprés confirmation, la fenétre ,,Renouvellement
de la licence (Licence Update)“, dans laquelle vous pouvez choisir, dans quel
répertoire se trouve la licence livrée par DigiSoft GmbH & Co. KG. Apreés sélection
du répertoire et en cliquant sur ,,OK* la licence sera installée. Aprés I’installation de
la licence, le programme s’arrétera automatiquement et devra étre relancé. Le
programmme de navigation ,,NaviCharT“ peut maintenant étre utilisé pour une

nouvelle période de validité.

b) En cliquant sur ,,Annuler (Cancel)* dans la fenétre ,,Renouvellement de la licence
(Licence Update)“, la fenétre ouverte sera refermée, et vous retournerez a
I’utilisation normale du programme de navigation ,,NaviCharT*.

2. La licence du programme de navigation ,,NaviCharT* est écoulée.

En démarrant le programme de navigation ,,NaviCharT* le message d’erreur suivant

s’affiche :

NaviCharT ' x|

E39761 ; Licence invalide |

a) En confirmant par ,,OK* s’ouvre la fenétre ,,Renouvellement de la licence (Licence
Update)“, dans laquelle vous pouvez choisir, dans quel répertoire se trouve la
licence livree par DigiSoft. Apres sélection du répertoire et en cliquant sur ,,OK* la
licence sera installée. Apres I’installation de la licence, le programme s’arrétera
automatiquement et devra étre relancé. Le programmme de navigation ,,NaviCharT*

peut maintenant étre utilisé pour une nouvelle période de validité.

b) En cliquant sur ,,Annuler (Cancel)* dans la fenétre ,,Renouvellement de la licence

(Licence Update)“, la fenétre ouverte sera close, et le programme de navigation
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,,NaviCharT* se refermera.

ATTENTION : N’essayez jamais de falsifier ou de changer une mise a jour par

une manipulation quelconque. Premierement cela ne fonctionnerait pas, et
deuxiemement le systeme est controlé par I’heure UTC du GPS. Par une mauvaise
manipulation, il peut étre nécessaire de reformater le disque dur (cf. 6.1 ,,Message
d’erreur E30210%).

2.2.7.9 Sauvegarder données (Data Backup)

Avec cette fonction, les données personnelles telle qu’affichage track, marquages,

donnees MOB ainsi que la configuration du programme peuvent étre sauvegardés.

Sauvegarder données A

Sélectionner le répertaire de destination

IS lcorpzal

= o Sauvegarder
3 chart
£ route
Cancel

a) En cliquant sur ,,Sauvegarder données (Data Backup)®, une fenétre s’ouvre, dans
laquelle vous pouvez sélectionner le lecteur de destination pour enregistrer les
donnees a sauvegarder. En cliquant sur ,,Sauvegarder (Backup)* les données seront
enregistrées dans le lecteur choisi, et vous retournerez a I’utilisation normal du

programme de navigation ,,NaviCharT*.

b) En cliquant sur ,,Annuler (Cancel)* la fenétre ,Sauvegarder données (Data
Backup)“ se referme et vous retournerez a I’utilisation normale du programme de

navigation ,,NaviCharT*.
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2.2.7.10 Restaurer données (Data Restore)

Avec cette fonction, les données sauvegardées antérieurement peuvent étre restaurées

sur le disque dur.

Restaurer données X

Sélectionner le répertaire source

= G Restaurer |

£ chart
C rowte

a) En cliquant sur ,Restaurer données (Data Restore)* une fenétre s’ouvre, dans
laquelle vous pouvez sélectionner le lecteur source, dans lequel se trouvent des
données sauvegardées. En cliquant sur ,,Restaurer (Restore)“ les données seront
restaurées dans le fichier du programme de navigation ,,NaviCharT“. Si aucune
donnée n’est disponible dans le lecteur source, la fonction ,,Restaurer (Restore)* ne
peut étre actionnée, et vous retournerez a I’utilisation normale du programme de

navigation ,,NaviCharT*.

ATTENTION : Les données existantes seront remplacées par les plus récentes.

b) En cliquant sur ,,Annuler (Cancel)* la fenétre ,,Restaurer données (Data Restore)* se
referme et vous retournerez a I’utilisation normale du programme de navigation
»NaviCharT*.
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2.2.8 Menu - Fonction (Function)

Surveillance ancre
affichage Track.
Impression carke
Histarigue métén

2.2.8.1 Surveillance ancre (Anchor Guard)

0,10
hirn Alarm * 03.01.2003 * 14:11:22 System time
1819
4|56 Ll
112 3
Suppr
= S
Sauver | Annuler |

La ,,Surveillance ancre (Anchor Guard)* est une fonction de sécurité et sert au controle
automatique de la positon du bateau en cas d’éventuelle dérivation. En I’activant,
veuillez régler votre tolérance de dérivation maximale personnelle en nceuds nautiques
(NM). En cas de dépassement de la tolérance maximale, un signal d’alarme est émis,
lequel devra étre confirmé. Aprés confirmation, la surveillance de I’ancre prend fin et

doit a nouveau étre réactivé si nécessaire.

Surveillance ancre

Position de I'ancre :

Lat: 3554790 N
Lan: 14°30,903 E
Dérive bam.: 0.50 nm

Position du bateau :

Lat: 3554 790 N
Lan: 14°30,903 E
Dénve : 0,00 nm
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La fonction est désactivée en cliquant sur ,,Quitter (Cancel)*.

REMARQUE : Comme tolérance de dérivation, un maximum de 5 nceuds

nautiques (NM) sont programmables.

2.2.8.2 Affichage Track (Track View)

™% Affichage Track =10 ]

Reprézentation — 04 12 2002
 Points o (03122002
ot 02122002
Lane | |712 2002
30.17.2002
. 29.11.2002
Afficher 2311.2002
27 11.2002
[Facher 26.11.2002
25.11.2002

Annuler

Avec ,,Affichage Track (Track View)“ vous avez la possibilité de visualiser les trajets
antérieurs parcourus. En activant ,,Affichage Track (Track View)“ une fenétre apparait,
dans laquelle vous pouvez choisir de quel jour/période, I’itinéraire doit étre représente.
En sélectionnant le jour/période concerné et en cliquant sur ,Afficher (Show)“

I’itinéraire apparait sur I’écran.

La fonction sera désactivée en cliquant sur ,,Cacher (Hide)“ dans la fenétre ,,Affichage
Track (Track View)*.

REMARQUE : Cette fonction ,,Affichage Track (Track View)* peut seulement

étre sélectionnée en mode plan.
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2.2.8.3 Impression carte (Print Chart)

En cliquant sur ,,Impression carte (Print Chart)*“ une copie de I’écran est imprimée.

L’image de la carte est automatiquement adaptée au format du papier et imprimée en
format paysage.
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2.2.8.4 Historique météo (Weather historic)

Historigque météo

T R

S Ua 200E
2. 08,2003 Imprirer | Fermer |

2h.08.2003
Purger I'hiztarique antérieur & joLrs
Furger histonigue |
Prognose Westeuropa [2 Tage) j
ZCZC 893 8 =
FOEWST EDSw 260600 —

+SEEWETTERBERICHT FUER WESTEUROPAEISCHE GEWAESSER
HERAUSXEGEBEN YOM SEEWETTERDIENST HWMBURG
26.08.2003, 06 UTC:

WETTERLAGE:

UMFANGREICHES TIEF 991 NORDRUSSLAND, HOCH ETWAS
VYERTIEFENMD,

LANGSAM NORDZIEHEND. HOCH 1031 SUEDWESTLICH ISLANDS,
WENIG

AENDERND. KEIL 1020 MITTELENGLAND, ETWAS ABSCHWAECHEND.
TIEF 1012

SKAGERRAK, VERTIEFEND, LANGS5AM SUEDOSTZIEHEND, ABENDS
1003

SUEDLICHE OSTSEE. TIEF 1009 LOFOTEN, STARK YERTIEFEND,
SUEDZIEHEND, HACHTS 995 KATTEGAT. SPAETER O5TZIEGEND.,
MORGEMN

MITTAG 985 GOTLAND. TIEF 1013 SUEDWESTLICH ¥OM IRLAND MIT ;I

Cette fonction vous permet de visualiser les anciennes informations météo
réceptionnées. En cliquant sur ,Historiqgue météo (Weather historic)« dans le menu
~Fonction (Function)* s’ouvre cette fenétre dans laquelle peut étre choisi librement
pour quel jour ces informations doivent étre visualisées. En cliquant sur le jour et apres
avoir sélectionnée la région maritime, I’information météorologique apparaitra dans la

fenétre.

En cliquant sur ,Imprimer (Print)* les informations météorologiques peuvent étre

imprimees.

En cliquant sur ,Purger historique (Clear historic)“, vous avez la possibilité d’effacer
les informations météorologiques antérieures. En indiquant le nombre de jours dans la
fenétre ,Purger I’historique antérieur a ... jours®, vous fixez la période (nombre de

jour) a partir de laquelle la suppression doit étre effectuée. En cliquant sur ,Purger
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historique (Clear historic)« et aprés confirmation, toutes les informations antérieures a

cette intervalle seront supprimées. Ces informations seront définitivement effacées.

En cliquant sur ,Fermer (Close)«, la fenétre ,Historique météo (Weather historic)“ se

ferme et vous retournez en mode normal du programme de navigation ,,NaviCharT*.

2.2.9 Menu - Fenétre (Window)

v GEnéral
Donnges
Curseur Geo-pasition

[ i)

fide 3
Irfo

Quitker

Dans le menu ,,Fenétre (Window)*, les fenétres d’affichages peuvent étre ouvertes ou

fermées. Ainsi, diverses informations ou aides peuvent étre lues.

2.2.9.1 Général

Général |
UTC: 09.08_2004
02:43
Lat : 53*47.019 N
Lon : 8'08.841 E
Cal: 133
Cap: 133 ~
Mo, zatelites 1

En activant ,,Général“ s’ouvre une fenétre dans laquelle sont indiqués la date et I’heure
UTC, la position réelle du bateau en longitude et latitude ainsi que le cap. Pour que
I’UTC soit indiqué, la commande ,,ZDA* ou ,,RMC* doit étre activée dans I’émission

des données du GPS. La fenétre ,,Général* ne peut étre fermée, si les données ,,RMC*
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ou ,,ZDA" du GPS sont désactivées (cf. 2.2.7.1.1 ,Réglage de I"heure-UTC (Time

correction for UTC)".

2.2.9.2 Données (Data)

: o -
Sol: 0.0 kn
Wals: 0.0 kn
Ml A o -
WS 0.0 kn
Depth : 0.0 m
SR 0o -
Rwis: 0.0 kn

En activant cette fonction, une fenétre d’information avec toutes les données actuelles,
tels que le cap par le fond, la vitesse par le fond, la vitesse a travers I’eau, la direction
réelle du vent, la vitesse réelle du vent, la profondeur en metre, la direction relative du
vent et la vitesse relative du vent sont mis a disposition dans la mesure ou les
instruments correspondants ont été branchés. Les informations sur les abréviations
utilisées dans cette fenétre peuvent étre obtenues en positionnant le curseur sur

I’abréviation concernée.

2.2.9.3 Curseur Geo-position / Curseur Ligne de navigation / WP Geo-Position

En cliquant sur ,,Curseur Geo-position (Cursor Geo-Position) / Curseur Ligne de
navigation (Cursor Navigation Line)* s’ouvre une fenétre d’information, laquelle
bascule automatiquement lorsqu’on active ,,Curseur Ligne de navigation (Cursor
Navigation Line)* dans le menu ,,Curseur”. Cette activation n’est pas maintenue et

devra étre réactivée a chaque nouvelle session du logiciel ,,NaviCharT*.

Curs Lat: 57°42.640N
Lat: 65°01.742 N Lat: 65°04.284 N Lon: 32746135 W
Lon : 6°55 662 E Lon : 2°45.060 E WP 11 vers curseur
Brng: 2710,300 rr Fng: 2562100 rm Brng: 1811.500 nm

Brg: 403 ° Brg: 373" Brg: 2.7 ¢
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1. ,,Curseur Geo-position (Cursor Geo-Position)*“ sert & mesurer la distance en noeuds
nautiques ainsi que le cap en degré de la position actuelle du bateau par rapport a la
position du curseur. Le positionnement géographique du curseur est indiqué en

longitude et latitude.

2 . ,,Curseur Ligne de navigation (Cursor Navigation Line)* sert a la mesure et au
repérage de deux points géographiques choisis librement. Le premier point
géographique est fixé par positionnement du curseur et activation du bouton droit de
la souris. En déplacant le curseur, la nouvelle position en longitude et lattitude de
celui-ci, la distance en nceuds nautiques (NM) et le cap en degré entre le point fixé
au départ et la position du curseur, est affiché dans la fenétre ,,Curseur Ligne de
navigation (Cursor Navigation Line)“. En reactivant une nouvelle position

géographique avec le bouton droit de la souris, cette opération sera réitérée.

3. Par I’activation du curseur pour la programmation des points de repéres, la fenétre
“Curseur Geo-Position / Curseur Ligne de navigation (Cursor Geo-Position / Cursor
Navigation Line)” bascule sur la fenétre “WP Geo-Position” dans laquelle sont
visualisees la longitude et la latitude de la position du curseur. De plus la distance et
le cap du curseur sont visualisés par rapport au point de repére antérieur. En
rajoutant ou en déplacant des points de repeéres, la distance et le cap par rapport au

prochain point de repére sont également déterminés et visualisés.

ATTENTION : La fenétre ,,Curseur Ligne de navigation (Cursor Navigation Line)*

s’active, lorsque vous cliquez sur ,Ligne de navigation (Navigation Line)* dans le

menu ,,Curseur (Cursor)“ (cf. 2.2.4.3 ,,Ligne de navigation (Navigation Line)*.

2.2.9.4 Compas

En activant « Compas » la fenétre « Compas » s’affichera et vous y trouverez une rose
de « Compas » active.
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2.2.9.5 Météo (Temps)

K.iisterwwetterbericht Mord-/Ostses Sofializen M eten

5
|

ZCZC 901
FOENS1 EDASW 260800

| »

SEEWETTERBERICHT DEUTSCHE NORD- UND OSTSEEKUESTE
HERAUSGEGEBREN VOM SEEWETTERDIENST HAMBURG
26.08.2003, 08 UTC:

WETTERLAGE:

TIEF 990 NORDRUSSLAND, LANGSAM NORDZIEHEND. ISLANDHOCHKEIL 1020
MITTELEMGLAND, ETWAS ABSCHWAAEND. TIEF 1012 SKAGERRBAK., ABENDS
1003 POLEN. TIEF 1005 LOFOTEN, STARK YERTIEFEND, SUEDZIEHEND,
NACHTS 995 KATTEGAT. MORGEN MITTAG 983 GOTLAMD.

YORHERSAGEMN FUER DIE KUESTENGEBIETE GUELTIG BIS HEUTE o

MITTERMACHT:

NORDSEEKUESTE:

OSTFRIESISCHE KUESTE:

NORDWEST 5. ZUMEHMEND 6, GUTE SICHT.

ELEMUENDUNG:

NORDWEST 5. ZUMEHMEND & BIS 7. SPAETER EINZELNE SCHAUERBOEEM.,

SONST GUTE SICHT.

HELGOLAMND:

NORDWEST 5. ZUMNEHMEND 7, SPAETER EINZELNME SCHAUERBOEEN, SONST

GUTE SICHT. S5EE 1 BIS 2,5 METER.

MORDFRIESISCHE KUESTE:

NORDWEST 5. ZUMNEHMEND 7, SPAETER SCHAUERBOEEMN, SONST GUTE ;l
&

| | Pas de connection

En cliquant la fonction ,,Météo (Weather)“ sous le menu ,,Fenétre (Window) “ s’ouvre
la fenétre ,,Météo (Weather)*. Ainsi vous avez la possibilité de sélectionner les régions
maritimes activées dans la fonction réglages météo pour lesquelles les informations
météorologiques veulent étre visualisées. En cliquant sur la région maritime
correspondante, les dernieres informations sauvegardées pour cette région seront

affichées.

En cliquant sur ,,Imprimer (Print)* les informations météorologiques peuvent étre

imprimées.

En cliqguant sur ,Actualiser météo (Weather Update)”, les informations
météorologiques les plus récentes seront transmises par le récepteur météo pour étre

sauvegardées et visualisées dans le programme de navigation ,,NaviCharT*.
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Dans la barre d’information de la fenétre ,,Météo (Weather)“ sont affichées diverses
informations sur I’état de connexion du récepteur météorologique.
2.2.9.6 Aide (Help)

Conkenu
Inde:x
fide d'ukilisation

Le manuel et d’autres indications peuvent étre utilisés avec I’assistance en directe, en

activant également la touche F1.

2.2.9.6.1 Contenu (Contents)

Aide du manuel d’utilisation du programme de navigation ,,NaviCharT*.

2.2.9.6.2 Index

Index du programme de navigation ,,NaviCharT*.

2.2.9.6.3 Aide d’utilisation (Using Help)

Aide du systeme d’exploitation Windows.

2.2.9.7 Info

Information de I’éditeur, information sur le détenteur de la licence, information sur le
programme (numéro de version du programme, numéro de version, version des cartes,

etc.)



68

2.2.9.8 Quitter (Exit)

Avec ,,Quitter (Exit)*, le logiciel ,,NaviCharT* se ferme.
Si des données n’ont pas encore été sauvegardées, une confirmation sera proposée

avant la cléture du logiciel.

P oviCharT =10] x|

Youlez-wouz sauvergarder la route actuelle ?

Avec ,,0ui (Yes)* les données seront sauvegardées, avec ,,Non (No)“ le programme se

ferme et les données sont perdues.

S’en suit une derniere demande de confirmation.

P naviCharT =10l x|

Woulez-wouz guitter le programme M aviCharT ?

2.2.10 Menu - Navigation

Cette selection permet d’activer le mode ,,Navigation* (cf. 2.3). La barre de menu est
modifiée : le menu ,,Route” (cf. 2.2.5) visible dans le mode ,,Plan* est remplacé par

»,Navigateur (Navigator)* et met d’autres fonctions a disposition de I’utilisateur.
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2.3 Mode - Navigation

Echelle Carte Mawigateur Option  Configuration  Fonckion  Fenéktre  Plan

Ce mode sert a la navigation. Il met en place la navigation assistée par ordinateur et le
déclenchement du pilote automatique. Dans ce mode, les fonctions du mode ,,Plan*

seront mises en arriere plan et le champ ,,Navigateur (Navigator)“ apparait.

2.3.1 Menu - Navigateur (Navigator)

Ehatger raute
Fetrer rauke

Ackiver pilabe automatique
[Esachiver pilate autamakigue

aler & MoE

Tolérance de Positionnerment
TinlErance d cam

Tolérance XTE

Temps d'alerte

Zap en-haut

2.3.1.1 Charger route (Load Route)

Charger route

malta

Annuler |

Cette fenétre permet de charger un itinéraire préalablement mémorisé en mode ,,Plan“

et de I’activer pour le mode ,,Navigation®.
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2.3.1.2 Fermer route (Close Route)

Cette option ferme I’itinéraire actuellement activé dans le mode ,,Navigation®.

2.3.1.3 Activer pilote automatique (Start Autopilot)

Avec ,Activer pilote automatique (Start Autopilot)”, la navigation assistée par

ordinateur est activée au travers du logiciel ,,NaviCharT* et I’échange de données vers

le pilote automatique du bateau commence. La fenétre ,Pilote Automatique

(Autopilot)“ sera activée. Les données suivantes sont alors visibles :

W aupoint: 9

Distance : 3.3 nm WE 1

ETA :  20.05.2003 \

10:26

TTG: 0d Oh 1m

_DST: 2.8 nm

Prochain wiF: 2

DTG: 0.0 nm

SPD 162.9 kn

BOD : 464 °

=TE : -0,001 nm

BFD 46.2 *
1. Somme totale des points de repéres de I’itinéraire Waypoints
2. Distance total de I’itinéraire Distance
3. Calcul de I’heure et de la date approximative d’arrivée ETA
4. Duree restante jusqu’a destination TTG
5. Distance restante jusqu’a destination DST
6. Numéro du prochain point de repere Prochain WP
7. Distance jusqu’au prochain point de repére DTG
8. Vitesse par le fond SPD
9. Cap d’un point de repére au suivant BOD
10. Déviation de la ligne de cap XTE
11. Cap de la position du bateau au prochain point de repére BPD
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Méme sans connexion avec le pilote automatique du bateau, vous avez la possibilité,
en activant la fonction ,,Activer pilote automatique (Start Autopilot)“, de voir toutes
les informations telles que déviation de la ligne de cap, points de reperes, heure et plus

encore.

2.3.1.4 Désactiver pilote automatique (Stop Autopilot)

Avec ,,Desactiver pilote automatique (Stop Autopilot)”, la navigation assistée par
ordinateur se termine. L’échange de données vers le pilote automatique du bateau est

interrompu. La fenétre ,,Pilote automatique (Autopilot)* se referme.

2.3.1.5 Aller a MOB (Go to Man Over Board)

LAller 8 MOB (Go to Man Over Board)“ est une fonction comme ,,Activer pilote
automatique (Start Autopilot)“. En actionnant cette fonction, le pilote automatique du
programme de Navigation ,,NaviCharT* est activé. Le programme de navigation guide
le pilote automatique intégré dans le bateau au travers du pilotage assisté par ordinateur
directement a la position ,,MOB*. Toutes les données peuvent étre lues dans la fenétre
»Pilote automatique (Autopilot)®. Vous trouverez de plus amples renseignements sous
,Homme a la Mer - MOB (Man Over Board)* (cf 2.5).

Méme sans connexion avec le pilote automatique du bateau, vous avez la possibilité,
en activant la fonction ,,Aller & MOB (Go to Man Over Board)“, de voir toutes les
informations telles que deviation de la ligne de cap, points de repéres, heure et plus

encore.
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2.3.1.6 Tolérance de positionnement (Position Tolerance)

ID*54 iy
7184
4|58 Ll
12| 3

Suppr
- _Super
Sauver | Annuler |

Celle-ci permet la saisie de I’éloignement toléré entre le premier point de repére et la
position actuelle du bateau pour activer la fonction ,,Pilote Automatique (Autopilot)®.
Ce réglage n’est valable que si I’option ,,Activer la navigation de la position du bateau
vers la route (Start Navigation from Ship Position to Route)* est activée. Ceci doit
empécher que de trop grandes distances, inopinées et incontrdlées, ne soient

parcourues (Maximum 10,0 NM).

2.3.1.7 Tolérance du cap (Course Tolerance)

I2 | degré[s]

71819
4| 5| 6 Ll
1EI 2] 3 Supprl

S aLver | Annuler |

Cette fonction permet de saisir, en degrés, la déviation maximale du cap (cap de la

boussole) par rapport a I’itinéraire pour I’activation de la fonction ,,Pilote Automatique
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(Autopilot)“. Ce champ de réglage n’est actif que si une boussole NMEA a été activée
(cf2.2.7.2 ,,Réglages NMEA (NMEA Settings)“).
2.3.1.8 Tolérance XTE (XTE Tolerance)

Tolérance XTE 3

IIII,E
ol g " WP 1 \

7
i 50s| <] ~
1

- Suppr |

2] 3 Suppr HTE

WP 2
Sauwer | Annuler |

Cette fonction permet de saisir la tolérance latérale maximale de la ligne de cap en NM
(nceuds nautiques) par rapport a la position actuelle du bateau. L’activation de la
fonction ,,Pilote Automatique (Autopilot)* dans le programme ,,NaviCharT“ ne peut

pas étre démarrée si on se trouve en dehors de cette tolérance.

2.3.1.9 Temps d’alerte (Warning Time)

Temps d'alerte

|1| rirute[z]

Alarme * 03.12.2002 * 10:09:01 Heure Systeme

Dans 1 minute
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Cette fonction permet de saisir le délai d’émission du signal sonore et visuel qui
prévient I’arrivée au prochain point de repére. Si les signaux sonores sont émis en

continu, il est nécessaire de confirmer ce signal.
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2.3.1.10 ,,Cap Haut* (,,Course up*)

En activant le ,,Cap Haut® (Course up“) dans le programme de navigation
»,NaviCharT“, la carte maritime se positionnera de facon a ce que le trajet se
distinguera toujours par le haut. Le symbole ,,bateau” se déplacera automatiquement
aux abords de I’écran du haut. La carte maritime se tournera par rapport au symbole
»bateau” et le point cardinal Nord sera visualisé par une fleche. Le chiffre apparaissant
réellement sur I’écran indique le cap tracé. La fonction ,,Cap Haut“ (Course up) n’est

accessible qu’en ,,Mode Navigation®.

REMARQUE :

L’activation de ,,Cap Haut*“ (Course up) ne sera pas enregistrée. A chaque
nouvelle session du programme de navigation ,,NaviCharT*, la fonction ,,Cap

Haut* (Course up) devra étre réactivée.

2.3.2 Menu Plan

En activant le menu ,,Plan*, le programme de navigation ,,NaviCharT“ bascule en
mode ,,Plan“ (cf 2.2). Le menu ,,Navigateur (Navigator)* qui apparait dans le menu
principal en mode ,,Navigation“ est désactivé. Dans le mode ,,Plan“, de nouvelles

fonctions sont disponibles : symboles, curseur et route (Mark, Cursor and Route).
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2.4 Barre d’information (Status Bar)

1 2 3 4 56 7 8 9 10 11 12

MOB Apasu giotal 1NN <h = | Lee ST TES Lon B84 | Infs | Mevgelen | Acopkt OFF | Palens

La barre d’information au bas de I’écran montre, de gauche a droite, les fonctions et

informations suivantes :

Champ 1 : touche active MOB (Man Over Board)

Champ 2 : visualisation du niveau de la carte maritime sélectionnée
Champ 3: visualisation de I’échelle de la carte maritime sélectionnée
Champ 4 : touche active pour la fonction zoom +
Champ 5 : touche active pour la fonction zoom —
Champ 7 : visualisation de la latitude géographique actuelle (Lat)

Champ

3
4
5
Champ 6 : touche active pour le retour a la carte maritime
7
8 : visualisation de la longitude géographique actuelle (Lon)
9

Champ
Champ 10 : visualisation du mode actif (mode PLAN ou NAVIGATION )

: visualisation de la fonction active du Curseur (,,Info*,,WP*,,Mark®, NAV-L")

Champ 11 : visualisation de I’état de la fonction ,,Pilote Automatique* (actif ou non-actif)

Champ 12 : visualisation de I’itinéraire actif dans le mode ,,Navigation*
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2.5 Fonction Homme a la mer - ,,MOB* (Man Over Board)

La fonction m est une fonction de sécurité, qui doit sauver des vies en cas
d’urgence. C’est pourquoi il est trés important que le Skipper se familiarise avec cette
fonction. En regle générale, cette fonction ,,MOB* peut étre activée a tout moment,
dans n’importe quel menu et par le biais de la touche F12. En activant cette fonction, la
position émise par le GPS est immédiatement indiquée sur la carte. Simultanément

s’ouvre une fenétre rouge

UTC - 03.12.2002
13:02:48

Lat: 4746959 N
Lon: 192706, 787 W

BPD : Nrh -
OTG: 0.0 nm

dans laquelle les données les plus importantes, tels que la position, le cap, la distance,

la date et I’heure, sont indiqués.



mmpﬁ—| |: X0 E.EI Lat BONEN | Lon WOLEN | o | Higeion | duicodsl ST LT~ LOEO

Le plus important est maintenant que tout se déroule calmement et

par ordre !!

2.5.1 Etape a suivre en cas d’urgence « MOB »

Exemple 1:

Vous poursuivez un itinéraire avec la fonction de pilote automatique dans le logiciel

,,NaviCharT*“ et déclenchez la fonction ,,MOB*. Les instructions a suivre sont :

1. Stoppez le pilote automatique avec ,Désactiver pilote automatique (Stop
Autopilot)* dans le logiciel ,,NaviCharT*. Fermez I’itinéraire actuel avec ,,Fermer
route (Close Route)“. Toutes les fonctions dans le logiciel ,,NaviCharT* sont
maintenant immobilisées, a part la fonction ,,Aller 8 MOB (Go to MOB)* dans le

menu ,,Navigateur (Navigator)*“ du mode ,,Navigation®.
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Chatget raute
FErmer reuke

Grtiver pilabe) aubomatigue
[Esackiver pilate automatigue

aller 4 MOB '

TiolErance de Fostanmemnent

TilErance du cap
Tl erance =IE
Temps dialerte

2. Avec le bouton gauche de la souris, démarrez la fonction ,,Aller & MOB (Go to
MOB)“. A ce moment, une ligne de cap sera tracée entre la position du bateau et la
position indiquée du ,,MOB*. Celle-ci donne la direction et la distance par rapport a

la position ,,MOB*“ et le pilote automatique est mis en route automatiquement.

3. Si le bateau est équipé d’un pilote automatique, le logiciel ,,NaviCharT* vous
conduira, au travers de la navigation assistée par ordinateur, directement a la
position ,,MOB®“. Le programme vous montre alors dans la fenétre ,Pilote
automatique (Autopilot), la ,,XTE", le cap jusqu’au ,,MOB*, la distance et I’heure
approximative d’arrivée a la position ,,MOB*. Pour que votre pilote automatique
n’ai pas a revenir sur I’itinéraire, en cas de dérivation, il est possible de ré-actualiser
le cap vers la position ,,MOB* en cliquant a nouveau sur la fonction ,,Aller a MOB
(Go to MOB)*“. (Vérifiez a I’aide des cartes maritimes si aucun obstacle ne se trouve

sur cet itinéraire). Si la position ,,MOB* est atteinte, le message suivant apparait

Alarme * 03.12.2002 * 13:24:05 Heure Systeme

ition MOB

4. La poursuite de I’itinéraire peut seulement étre reprise, aprés confirmation, donc

annulation de la position ,,MOB*.
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5. Pour cela, vous retournez en mode ,,Plan* et ouvrez le sous-menu ,,Route*.

6. Annulez la position ,,MOB*, en cliquant avec le bouton gauche de la souris, sur
»oupprimer MOB (Delete MOB)*. L’indication ,,MOB* disparait de I’écran.

[EuyES
TR
SAUVEY;
fEErTTES

Inwerser:
I Fate
EEmmeEnaine

SallEgaraer Fatke
Hestauret route
SUEERES FEuke

Supprimer MOE

7. L’itinéraire normal peut a nouveau étre active et mis en route.

Exemple 2 :

Démarrez la fonction ,,MOB*, sans qu’un itinéraire, ni le pilote automatique ne soient

activés dans le logiciel ,,NaviCharT".

1. Avec le bouton gauche de la souris, démarrez la fonction ,,Aller a MOB (Go to
MOB)*“. A ce moment, une ligne de cap sera tracée entre la position du bateau et la
position indiquee du ,,MOB*. Celle-ci donne la direction et la distance par rapport a

la position ,,MOB*, et le pilote automatique est mis en route automatiquement.

2. Si le bateau est équipé d’un pilote automatique, le logiciel ,,NaviCharT*“ vous
conduira, au travers de la navigation assistée par ordinateur, directement a la
position ,,MOB*. Le programme vous montre alors, dans la fenétre ,Pilote
automatique (Autopilot)“, la ,,XTE", le cap jusqu’au ,,MOB*, la distance et I’heure

approximative d’arrivée a la position ,,MOB*. Pour que votre pilote automatique
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n’ai pas a revenir sur I’itinéraire, en cas de dérivation, il est possible de ré-actualiser
le cap vers la position ,,MOB*“ en cliquant a nouveau sur la fonction ,,Aller a MOB
(Go to MOB)*“. (Vérifiez a I’aide des cartes maritimes si aucun obstacle ne se trouve

sur cet itinéraire). Si la position ,,MOB* est atteinte, le message suivant apparait :

Alarme * 03.12.2002 * 13:24:05 Heure S¥steme

a la position MOB

3. La poursuite de I’itinéraire peut seulement étre reprise, aprés confirmation, donc

annulation de la position ,,MOB*.

4. Pour cela, vous retournez en mode ,,Plan“ et ouvrez le sous-menu ,,Route*.

[EuyEa
LT
SEUYER
[SErmer;

Inverser:
Infim ratte
EommenRtaire

Saunedarder route
REstaurer route
SUEEHIMET ke

5. Annulez la position ,,MOB*, en cliquant avec le bouton gauche de la souris, sur
»Supprimer MOB (Delete MOB)“. L’indication ,,MOB* disparait de I’écran.

6. L’itineraire normal peut a nouveau étre active et mis en route.
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IMPORTANT A SAVOIR :

» Gardez votre calme.

* Immediatement aprés le cas d’urgence, cliquez sur ,,MOB*, afin de marquer la
position (,,Bouton rouge MOB* dans le coin gauche au bas de I’écran).

* Rentrez calmement la voile et réduisez la vitesse.

o Stoppez le pilote automatique avec ,Désactiver pilote automatique (Stop
Autopilot)“ dans le logiciel ,,NaviCharT*.

e Fermez I’itinéraire actuel dans le mode ,,Navigation* avec ,,Fermer Route (Close
route)”.

» Démarrez la manceuvre ,,MOB* avec ,,Aller 8 MOB (Go to MOB)“.

* A l’arrivée a la position ,,MOB* et quand la personne est de nouveau a bord,
stoppez la fonction de pilote automatique avec ,,Désactiver pilote automatique
(Stop autopilot)“ dans le logiciel ,,NaviCharT*.

» Allez ensuite dans le sous-menu ,,Route* du mode ,,Plan“, et annulez I’indication
de la position ,,MOB* avec ,,Supprimer MOB (Delete MOB)*.

» Il vous est maintenant a nouveau possible, d’activer d’autres fonctions comme par

exemple établir un nouvel itinéraire ou activer la navigation assistée par ordinateur.

REMARQUE :

Testez de temps en temps la fonction ,,MOB* et entrainez-vous a cette
manoeuvre. C’est une fonction de seécurité qui doit sauver des vies. Ce

déroulement doit étre parfaitement maitrise.

ATTENTION :
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La fonction ,,MOB* ne peut étre enclenchée, qu’en cas de transmissions actives de

données entre le GPS et le programme de Navigation ,,NaviCharT*.

REMARQUE :

L’activation de la fonction ,,MOB* ne peut étre annulée que si la fonction ,,Aller a
MOB (Go to MOB)* a été préalablement activee et interrompue par ,,Désactiver
Pilote automatique (Stop Autopilot)* dans le menu ,,Navigateur (Navigator)®.
Ensuite seulement I’ordre ,,Supprimer MOB (Delete MOB)*“ dans le menu

»,Route* peut étre accompli.

2.5.2,, Souris-MOB (MOB-Mouse) ,,

La « Souris MOB » ressemble a une petite bouée de sauvetage qui a la grandeur d’une
souris avec un bouton au milieu. On peut facilement I’installer dans n’importe quel
coin du bateau. Quand une urgence « Man over Board » se présente, appuyez le plus
rapidement possible sur cette souris. Il n’est plus nécessaire de rechercher quelconque
touche sur votre clavier ni un bouton sur votre Laptops. Il suffit simplement d’une
pression de votre doigt sur la « Souris-MOB » et « NaviCharT » repere la position.

Mais avant de pouvoir béneficier de ces avantages, il faudra installer votre « Souris-
MOB » a I’aide de la touche F12 (dans le programme « NaviCharT»). A ce moment I,

vous pouvez déclencher la fonction « MOB » par simple pression.

REMARQUE :

Si vous ne possédez pas cette « Souris-MOB », la touche F12 fera également
fonction de « MOB »
Pour de plus amples informations, vous pouvez contacter :

Zam

w0 s

Maritim-Consulting

-Ing.- Buro fur Yachtelektronik-
Raschweg 4

D-22147 Hamburg

Telefon: 040 / 6476182
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3. NMEA

3.1 NMEA Notions de base

La plus grande partie des instruments actuels d’échange de données électroniques,
contiennent des ports de communication NMEA. Les ports NMEA pourraient étre
qualifiés de double cable, dans lequel des signaux peuvent étre échangés via deux fils.
L’intensité du signal est régie par la différence de voltage entre les deux fils, pour

qualifier NMEA de signal de données différentiel.

Les signaux différentiels générent moins d’erreurs vu que les cables +(positif) et —
(négatif) sont cote a cOte sur toute leur longueur et sont ainsi soumis aux mémes

interférences, mais la différence entre les deux reste la méme, ce qui préserve le signal.

Le port de communication NMEA standard possede 4 fils (Emission +(positif),
Emission —(négatif), Réception +(positif), Réception —(négatif). Certains instruments
n’émettent que des signaux uniques, tels qu’émission ou réception. Pour raccorder un
instrument NMEA avec un autre, le pble +(positif) émetteur de I’instrument émetteur
est relie au pole +(positif) récepteur de I’instrument récepteur et le pble —(négatif)
émetteur de I’instrument émetteur est relie au pdle —(négatif) récepteur de I’instrument
récepteur. Il est important de savoir que ces connexions entre les instruments
s’effectuent et n’utilisent pas la masse (DC-Ground) du bateau vers le p6le —(négatif)
émetteur. La description de certains instruments contient des spécificitts NMEA
médiocres, qui partagent la masse avec le pole —(négatif) émetteur. Dans ce cas, vous
devriez relier directement un céble du pdle —(négatif) émetteur au pble —(négatif)

récepteur de I’instrument récepteur.

REMARQUE : Les notions NMEA utilisées par le programme ,,NaviCharT*
correspondent aux normes NMEA standards. Il est cependant probable que certains
fabricants d’instruments de navigation ont leur propre adaptation. C’est pourquoi il est
possible que ces commandes ne peuvent pas étre traitées par le programme
»NaviCharT*.
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3.1.1 Ordres NMEA a lire NMEA (NMEA Input Sentence)

DPT Profondeur de I’eau en métres
GGA Position du GPS (longitude/latitude), heure UTC

GLL
GNS
GSV
HDG
HDT
HDM
MWD
RMA
RMC
TLL
TTD

TT™M
VHW
VTG
VWR

Position du GPS (longitude/latitude), heure UTC

Position GNSS

GNSS Satellites visibles

Cap

Cap réel

Cap magnétique de la boussole

Direction du vent, force du vent

Loran C position (longitude/latitude), vitesse sur fond, cap sur fond

Position GNSS (longitude/latitude), heure UTC, vitesse sur fond, cap sur fond
Radar, numéro d’arrivée, position d’arrivee (longitude/latitude)

Radar, numéro d’arrivée, distance restante a parcourir, sondage vers l’arrivée,
vitesse d’arrivée, cap d’arrivée

Idem que TTD

Vitesse en surface et cap de la boussole

Vitesse sur fond, cap sur fond

Force relative du vent, direction relative du vent
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3.1.2 Ordres NMEA a émettre NMEA (NMEA Output Sentence)

APA Séquence ,,A“ du pilote automatique

APB Séquence ,,B* du pilote automatique

BOD Sondage du point de départ vers le point d’arrivée

BWC Sondage et distance vers le point de repere, position du point d’arrivée

(longitude/latitude), sondage et distance de la position actuelle vers la position

d’arrivée
GLL Position du GPS (longitude/latitude), heure-UTC
RMB Données du point de repére de départ, données et position du point de repere de

I’arrivée (longitude/latitude), BPD (sondage de la position actuelle vers I’arrivéee)
RMC Donnée minimale GNSS spécifique recommandée (inclus CoG)
XTE Déviation latérale du cap

WPL Position point de repére
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3.2 RS-232 Notions de base

La plupart des ordinateurs ont des raccords RS-232.

Si vous reliez deux RS-232 entre eux, la ligne d’émission du premier se raccorde a la
ligne de réception du second. La ligne de réception du premier se raccorde a la ligne
d’émission du second et la masse du signal du premier va vers la masse du signal du

deuxieme.

Si vous reliez un NMEA a un RS-232, soyez conscient que vous connectez entre eux
des instruments qui utilisent différentes specifications électriques. Si vous avez le
choix entre un branchement NMEA ou RS-232, il est préférable de raccorder NMEA
avec NMEA ou RS-232 avec RS-232.

Un instrument RS-232 peut toutefois étre relié a un NMEA ou inversement.

Si, en vue d’une émission de données, vous reliez un NMEA a un RS-232, connectez
le pole +(positif) émetteur du NMEA au pbéle +(positif) récepteur du RS-232, et le
pole —(negatif) émetteur du NMEA a la masse du signal du RS-232.

Si, en vue d’une réception de données, vous reliez un NMEA a un RS-232, connectez
le pble +(positif) récepteur du NMEA au pdle +(positif) émetteur du RS-232 et le
pole — (négatif) récepteur du NMEA a la masse du signal du RS-232.

Si, pour la réception aussi bien que pour I’émission, vous reliez un NMEA a un RS-
232, connectez le pdle +(positif) émetteur du NMEA au pble +(positif) récepteur du
RS-232, le pble +(positif) récepteur du NMEA au pdle +(positif) émetteur du RS-232,
le pble — (négatif) émetteur ainsi que le pdle —(négatif) récepteur du NMEA a la masse
du signal du RS-232. Dans certains cas des problémes peuvent survenirent si les péles
émetteurs et récepteurs du raccordement NMEA sont reliés ensemble. Danc ce cas
vous devez utiliser un céble de conversion, NMEA sur RS-232, entre les deux

instruments.
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3.3 USB

Avec des cables de conversions spéciaux (Pdle SUB-D 9 sur USB), vous avez aussi la
possibilité de connecter des appareils de navigation a votre ordinateur via USB. Surtout
les ordinateurs portables qui n’ont pas ou peu de place pour plusieurs ports de
communication. C’est pourquoi ces ordinateurs portables disposent souvent de
plusieurs raccords USB car ils sont peu encombrants. Au travers de cartes spéciales
(PCMCIA), ces ordinateurs peuvent aussi étre étendus. Les raccords USB doivent
cependant étre configurés, sous Windows comme des ports de communication, afin
que le programme de navigation ,,NaviCharT* reconnaisse ces ports USB, comme des

ports de communication.

3.4 Réglages NMEA au GPS

DigiSoft GmbH & Co. KG travaille continuellement pour que tous les instruments de
navigation avec émission de données NMEA 0183 soient compatible avec le
programme de navigation ,,NaviCharT”. Compte-tenu de la multitude des instruments,
il nous est impossible de détailler la configuration individuellement. Nous voudrions

cependant vous donner quelques indications.

3.4.1 Définir le protocole NMEA

Pour tous les instruments, il est primordial de s’assurer que le protocole d’émission des
donnees soit réglé sur NMEA 0183. Le programme a éeté créé selon la norme NMEA
0183 - version 2.3, lagquelle devra étre ajustée au GPS. Si cette version n’est pas

disponible dans votre GPS, la version la plus proche devra étre selectionnée.

REMARQUE : Généralement, I’activation de la norme NMEA 0183 est

suffisante.
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3.4.2 Choix des ordres NMEA

Pour la plupart des instruments, il est possible d’activer les ordres NMEA 0183
individuellement. 1l est cependant recommandé que seul les ordres absolument
nécessaires soient activés. Pour les GPS, utilisés uniquement pour I’émission de
données concernant la position actuelle, il suffit d’activer I’ordre ,,RMC” seul ou si
nécessaire la combinaison ,,GLL” et ,,ZDA”, éventuellement ,VTG” pour obtenir le
cap et la vitesse par le fond (cf. 2.2.7.2. ,,Réglages NMEA (NMEA Settings)”).

Si des points de repere doivent étre transmis du programme de navigation
»NaviCharT” vers le GPS, il est nécessaire, dans les deux cas, d’activer en plus I’ordre
»WPL” au GPS en temps que récepteur de données et de relier les ports de
communications ou USB avec les cables correspondants (cf 4 ,,Notice de cablage
(Wiring Advice)”).

REMARQUE : Le nombre d’ordres activés influence la vitesse d’exécution du
programme de navigation ,,NaviCharT” . C’est pourquoi il est recommandé
d’activer seulement I’ordre ,,RMC”, s’il est disponible. Si toutefois un grand
nombre d’ordres sont activés, ,la longueur du tampon (Buffersize)” doit étre
ajusté dans le programme de navigation ,NaviCharT” aux ports de
communication concerné. (cf. 2.2.7.2 ,,Réglages NMEA (NMEA Settings)”).

Afin que la transmission de données entre I’instrument NMEA et le programme
de navigation ,,NaviCharT” fonctionne, celle-ci doit étre synchronisée entre
I’instument de navigation (par exemple GPS) et le programme de navigation
»NaviCharT”. De plus, I’ordre NMEA 0183 concerné doit étre activé dans
I’instrument émetteur pour I’émission de données et dans le programme de
navigation ,,NaviCharT”pour la réception de données (cf. 2.2.7.2 ,,Réglages
NMEA (NMEA Settings)”).
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3.4.3 Protocole de transmission NMEA / BaudRate

Le protocole de transmission par défaut pour NMEA 0183 est :
BraudRate : 4800 Parité : no_parity DataBits : Databits8 StopBit : Stopl

Si nécessaire , cette valeur doit étre réglée dans le GPS.

REMARQUE : Vous avez également la possibilité de travailler avec d’autres
valeurs sans probleme. Cependant, ce réglage doit concorder entre le GPS, et le
programme de navigation ,,NaviCharT” (cf. 2.2.7.2 ,,Réglages NMEA (NMEA
Settings)”).

3.4.4 Fréquence d’émission NMEA

Certains instruments de navigation permettent de régler la frequence d’émission des
ordres NMEA. Pour le programme de navigation ,NaviCharT” la fréquence de

répétition devra étre définie a une seconde.

3.4.5 NMEA Checksum (Octet de contréle)

Certains instruments de navigation permettent d’activer ou de déactiver la checksum de
chaque ordre NMEA. Bien que le programme de navigation ,,NaviCharT” travaille
également sans checksum, il est cependant recommandé d’activer la checksum. La
sécurité lors de la transmission de données est plus grande et les erreurs de

transmission sont excluses.

REMAROQUE : La norme NMEA 0183 émet la checksum.
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3.4.6 Carte datum

Le programme de navigation ,,NaviCharT” est basé sur le datum WGS 84. Afin que le
GPS calcule, et transmette correctement la position au programme de navigation
»NaviCharT”, le datum doit également étre régle sur WGS 84 dans le GPS.

3.4.7 Remarques diverses pour NMEA 0183

Le protocole NMEA 0183 est normalisé. L’expérience a cependant démontré, que
certains fournisseurs d’instruments de navigation ne respectent pas cette norme. Si
toutefois, des problémes subsistent lors de la connexion d’ instruments de navigation,
la DigiSoft GmbH & Co. KG serait éventuellement préte a adapter le programme de

navigation ,,NaviCharT”.
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4. NOTICE DE CABLAGE

Branchement du GPS ou autres instruments de navigation a votre

ordinateur :

Standard-D a 9 poles (branché au port de communication - entrée ordinateur)

Ligne 2 =RX

Ligne3=TX

Ligne 5 = Ground

(Entrée de I’ordinateur par le GPS ou autres instruments, qui
émettent des données)

(Sortie de l’ordinateur vers le pilote automatique ou autres
instruments de visualisation, qui réceptionnent des données)

(Entrée de I’ordinateur par le GPS ou autres instruments, qui
émettent des données (Ground))

(Sortie de I’ordinateur vers le pilote automatique ou autres
instruments de visualisation)

Standard-D 25 péles (branché au port de communication - entrée ordinateur)

Ligne 3 =RX

Ligne2=TX

Ligne 7 = Ground

(Entrée dans I’ordinateur par le GPS ou autres instruments, qui
émettent des données)

(Sortie de I’ordinateur vers le pilote automatique ou autres
instruments de visualisation)

(Entrée dans I’ordinateur par le GPS ou autres instruments,
(Ground))

(Sortie de I’ordinateur vers le pilote automatique ou autres
instruments de visualisation)
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5. MULTIPLEXER

Ce programme supplémentaire a été ajourné sine die. Vous trouverez de plus amples

informations sur notre site d"accueil sur Internet

http://www.navichart.com

dés que le programme sera disponible.
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6. SYSTEME D’EXPLOITATION MICROSOFT WINDOWS.

Le programme de navigation ,,NaviCharT*“ est concu de facon a ce qu’il puisse étre
utilisé par tous les systemes d’exploitation Microsoft Windows. L’utilisateur devra
cependant posseder un minimum de connaissances lui permettant de procéder a
diverses installations dans le systtme d’exploitation. Dans ce chapitre, DigiSoft
communiquera quelques astuces et indications permettant a I’utilisateur d’utiliser le
programme de navigation ,,NaviCharT* sans trop de problemes.

Cependant, dans certaines situations, ,,NaviCharT“ nécessite des mises en route
spéciales dans le systéeme d’exploitation Microsoft dont tous les utilisateurs n’ont pas
toujours connaissances.

Ceci est significatif, si dans la ,,Hardware* habituelle les COM-Ports, (raccordements
SUB-D9 Pol) manquent. Méme dans ce cas la, le programme de navigation

»,NaviCharT* devrait étre opérationnel.

6.1. Le Gestionnaire de Périphériques

Le ,,Gestionnaire de periphériques” représente tous les matériels installés sur votre
ordinateur en apercu graphique. A I’aide de votre ,,Gestionnaire de périphériques”,
vous pouvez modifier la configuration de votre ,Hardware* et influencer la

coordination entre votre matériel et le processeur.

Avec le ,,Gestionnaire de périphériques* vous pouvez effectuer les tches suivantes :

a) s’assurer du systeme intact de votre matériel

b) modifier I’installation pour la configuration du matériel

c) reconnaitre le port des instruments, utile pour charger chaque instrument
et visualiser les informations par I’intermédiaire de chaque port
d’instruments

d) changer I’étendue des installations et des propriétés pour les instruments.

e) installer des ports d’instruments actualisés

f) deésactiver, activer et procéder a I’annulation d’instruments



95

g) reconnaitre des erreurs de dysfonctionnements et configurer
manuellement les ressources des installations

h) imprimer une liste de tous les appareils installés sur I’ordinateur.

En regle générale, le ,,Gestionnaire de périphériques™ est utilisé pour contrdler le statut
du ,,Hardware* et actualiser le port des instruments sur I’ordinateur. Les utilisateurs
expérimentés qui ont une bonne connaissance du ,,Hardware* utilisent les fonctions
analytiques du ,,Gestionnaire de périphériques* pour soulever les problémes des

instruments et changer les données de ressources d’installation.

Pour accéder au ,,Gestionnaire de périphériques” :

Cliquer avec le bouton gauche de la souris sur ,,Start”, positionnez-vous avec la souris
sur ,Installation” et cliquez a I’aide du bouton gauche de la souris sur ,,Systéeme
d’Exploitation*. Double clic sur ,,Systeme* avec le bouton gauche de la souris. Cliquez

sur I’onglet ,,Hardware®, puis sur ,,Gestionnaire de périphériques*”.

Windows Update
Meues Office-Daokument
Cffice-Dokument Ffnen

Programrme g
Dakumente L

®
-1
A
-

58 Einstellungen HIES Systemsteuerung

Such L N
Hensn Metzwerk- und DFJ-Yerbindungen

N
g it Drucker

Ausfihren. .. i
W M Taskleiste und Startmend...

Beenden...
ELE]

i Start
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Le symbole ci-dessous correspond au systeme d’exploitation (Systeme)

I Proprietes systéme

Restauration du systéme Mizes & jour automatiques & distance
Général Mo de l'ardinateur Materiel Avance

Azziztant Ajout de maténiel
% L'Azziztant Ajout de maténel vous aide & installer un matériel.

Agzistant Ajout de maténel

estiohnaire de périphérigues

Le Gestionnaire de périphéniques affiche la liste de tous les
pénphéngues matérnels ingtallés sur wotre ordinateur. Utilizez le
Gestionnaire de périphériques pour modifier lez propriégtés de
['un de ces périphériques.

[ Signature du pilote ] [Eestinnnaire de peériphériques

Prafilz ratériels

Les profils matériels wous offrent la pozsibilité de définir et
d'enreqiztrer pluzieurs configurations maténelles.

Prafils matériels

[ OF. ][ Annuler
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=

J Yorgang  Ansicht |J | E%

(=

QIZEA3YD
Anschlisse (COM und LPT)

r,—l&‘i ECP-Druckeranschluss (LPT1)

r,—l&‘i Kommunikationsanschluss (COM1)

r,—l&‘i Kommunikationsanschluss (COM2)

e r,—l&‘i Yirtueller Infrarot-KommunikationsanschlulE (COMI)
EEI--(BE Audio-, Yideo- und Gamecontroller
EEI--- Compuker

[+-=0 Datentrager

524 Diskettencontraller
[+ Diskettenlaufwerks

L0 DVDICD-ROM-LauFuerke
[+ Grafildarte

B4 IDE ATA/ATAPI-Contraller
£

[ Manikare

£

£

£

£

£

] Mause und andere Zeigegerate
]|

El..
+- B8 Metzwerkadapter
+-0 Speicherdatentrager
+ - Sstemgerite
+-¢% Tastaturen

]5%9 IJSB-Controller

ATTENTION:

Des modifications opérées aux installations de ressources par des
personnes inexpérimentées peuvent engendrer soit un
dysfonctionement ou soit des erreurs de fonctions ou méme une panne
de l'ordinateur. Les installations de ressources ne devraient étre
modifiées que par des utilisateurs connaissant parfaitement Ia
,Hardware" de I'ordinateur et sa configuration. Il est donc nécessaire

d’étre extrémement prudent avec les points suivants :
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6.1.1. Le COM-Port

L’interface du port de communication dans le monde des PCs nommé également
,COM-Port“ s’approprie parfaitement aux raccords externes de montage et aux
systemes du PC. Via le port de communication, la communication entre 2 ordinateurs

est également possible.

Les fonctions et propriétés électriques des Signaux dans I’utilisation des ports de
communication sont soumises a une norme. Cette Norme a été élaborée en I’an 1960
par EIA (Electronics Industries Association) et détient de ce Gremium la spécification
»RS-232". Le but étant de définir un port de communication ,,Standard-Hardware-Port
de communication* permettant d’échanger des données entre des systemes de diverses
origines. Les exemples les plus concrets étant la souris et le Modem qui sont reliés au
PC. Hormis les exemples cités, énormément d’appareils professionnels utilisent les
raccords RS-232, tels que ceux utilisés dans le domaine des techniques de mesures et

de régles.

Par rapport au RS-232-Standard, les systemes et les instruments se subdivisent en deux

groupes :

- ,,Données-fin-instruments* (Data Terminal Equipment, DTE) qu’on differencie de

,Données-transmission-instruments* (Data-Communication Equipment, DCE).

Si vous deviez changer I’installation de COM-Port, procédez de la maniere suivante :

a) Ouvrez le ,,Gestionnaire des périphéries” (voir 6.1)

b) Double cliquez sur ,,Raccords” (COM et LPT)

c) Avec le bouton droit de la souris cliquez sur le raccord de I’installation qui
devra étre modifiée, puis sur ,,Propriétés*

d) Procédez aux changements souhaités sur I’onglet « ajout de matériel », réglage
de raccord (sous ,,étendre*, vous pouvez transposer les COM-Ports sur d’autres

ports).
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Eigenschaften yon Kommunikationsanschiuss (CO 7] x|

&llgemein  Anzchluszeinstelungen | Treiberl Hessnurcenl

Bitz pro Sekunde:

Le

Dratenbits: IE

Le

Paritat: IKeine

Stoppbits: I 1

L L

Fluzzsteuenng: I K.eine

Enweitert... | Standard wiederherzstellen |

0k | Abbrechen |

Erweiterte Einstellungen fiir COM2 2=l

— v FIFO-Puffer verwenden [erfordert 16550 kompatiblen UART]

diis

Wiahlen Sie niedigere Einztellungen zur Komektur von erbindungzsproblemen.
Abbrechen
YW shlen Sie hohere Einstellungen, um eine hohere Geschwindigkeit zu erziglen.
Standard
E mpfangspuffer: Miedrig (1] J Hoch [14] [14]
1 1 1 i
Ubertragungzpuffer.  Miedrig (1) J Hoch [1E] [1E]
COM-anzchlussnummer: IEDME j

COM2 l

‘EDMd ]
COrE -



100

6.1.2. USB

USB est I’abbréviation pour ,,Universal Serial Bus“. Le port USB sert a brancher tous

les instruments externes a I’ordinateur.

USB s’est établit sous forme de branchement standard pour tous les instruments
externes. Les avantages apportés par USB sont d’une part la vitesse élevée depuis USB
2.0 et la manipulation simplifiée. Le systeme étant assisté par ,,Plug & Play*, il suffira
uniquement de brancher les appareils sur I’ordinateur.

Dans ce cas 13, il est inutile de relancer I’ordinateur et il n’est pas nécessaire d’utiliser

les cartes d’étendues.

REMARQUE :

Pour installer un appareil USB, il est nécessaire d’utiliser un conducteur spécial
USB. Si vous n’en possédez pas, le ,,Le gestionnaire de Périphériques” ne
reconnaitra pas les instruments. Afin d’ajuster I’instrument USB sur votre COM-
Port (actuellement encore disponible aupres de ,,NaviCharT*), il est utile d’avoir
le logiciel qui contenait I’instrument USB. Ce logiciel vous permettra de

transférer ce Port sur un ,,COM-Port“.

6.1.3. HYPERTERMINAL

Les programmes « Terminal » sont appliqués pour la mise en place et le
développement des connexions via un modem. Dans les cas les plus simples, on peut
communiquer par le moyen d’un port de communications (COM-Ports). A cet effet, on
peut surveiller les données émises par un récepteur GPS ou contrdler la communication
avec un modem d’ordre AT.

Le programme « HyperTerminal » est livré avec Windows. Il est une aide considérable
pour les services fonctionnalités. Pour rechercher ce programme, veuillez procéder de
la maniére suivante: avec la souris gauche cliquez sur «Start», puis sur
« Programme », « Accessoires », « Communications » et finalement sur «Hyper

Terminal « avec double clic.
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HyperTerminal
by Hilgraeve hanroe, Michigan LISA

’ For more power and correrdence, upgrade to hot newr ‘
HyperfCCESS, TODAT

Developed far = ; .
Microsait Informationen... | -opight1333
by Hilgraewve Inc. 2 i| Hilgraeve Inc.

CEEN (T v e Ternind
[B] mecrosaft soces = Spiie b 5 Remotedesktopvertindung
Dobuments R Mcrcsalt wiond W pant x
o HEN Massenger 6.2 BH Rechiner
_ﬂiib Englalungsn 'E‘; cEvt AJ wandores-Explorar
4] suchen v Adobe of ¥
: 1 Adoke Riesder 6.0
Q Hiffe ¥
ﬁ Fupfidesn
.!.:. Beanden,

Mstare | ] 2 2

Exemple de réception de données GPS

Pour capter les données GPS de notre Hyperterminal, il s’agit de lancer le programme

comme décrit ci-dessus. Apres avoir lancer le programme, nous recommandons a
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I’utilisateur de donner un nom au fichier. Dans ce cas précis, nous I’avons nommé
,»GPS-Gerate*

Description de la connexion

Entrez un nom et choisizzez une icdne powr la connesion :
Mo :

|=fine :

[ ok H Apiler ]

Vous pouvez également rajouter un symbole ce qui n’aura cependant tout comme le

nom du fichier aucune influence sur le test.

Une autre fenétre s’affichera dans laquelle vous pouvez choisir le port qui permettre de

lire les données.

2 x|

Geben Sie die Rufnummer ein, die gewahlt werden soll;

Land/Regon: I j

Ortzkennzahl: I

R ufrurmmer: I

Werhinden iiber:
0K | abbrechen |




Anzchluzseinstellungen |
Bitz pro Sekunde:
Datenbits: IE! j
Paritat: IKeinE j
Stopphits: |1 j
Fluzzzteusrung: IHardware j

Standard wiederherstellen |

(1] I Abbrechenl Uhemehmenl

6.2 Réglage des couleurs et de I’écran

Afin d’avoir un bon apercu de « NaviCharT » sur I’écran, nous vous recommandons
d’effectuer les opérations suivantes pour régler I’intensité des couleurs, ainsi que la
dimension de I’écran. Pour ouvrir, clic droit de la souris sur votre « Desktop » et avec
le clic souris gauche sur « Fonctionnalités » .

La fenétre suivante s’affichera.
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Eigenschaften von Anzeige 2] ]

Hintergrundl Bildschirmschnnerl Darstellungl Weh I Effekte Einstellungen

Anzeige:
Plug und Play-tdonitar mit b atrow killennium G400 - Deutzch

Farben Auflazung
Miedng — Hoch
1024 = 768 Pixel
Problembehandiung... | Erweitert. . |

s I .-“-‘-.I:ul:urechenl Ubernehmenl

Le réglage optimal sera 1600x1200 Pixel (Auflésung) pour un écran de 21 pouces et
»Highcolor (16 Bits) ou ,, Truecolor* (32 Bits).
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7. MESSAGES D’ERREURS DU LOGICIEL « NaviCharT»

Mis a part les exemples cités ci-dessous, d’autres messages d’erreurs peuvent survenir
au cours du déroulement du programme. Dans la majorité des cas, ces messages
expliquent I’origine du probléme et vous aident aussi a le résoudre. Si toutefois le
probleme ne peut étre résolu ou des questions subsistent, vous pouvez nous contacter a

tout moment par le biais de notre Site Internet sous

http://www.navichart.com

7.1 Messages d’erreurs du logiciel ,,NaviCharT*

Message d’erreur lors de I’activation du pilote automatique

Autopilot start

There muzt be communication data available bo start the Autopilot

Ce message est affiché lors de I’activation du pilote automatique avec ,,Désactiver
pilote automatique (Start Autopilot)” dans le logiciel ,,NaviCharT* quand le GPS
connecté ne transmet aucune donnée, quand les données du périphérique ne sont pas

émises assez rapidement, ou quand les tolérances sont trop petites.

SOLUTION :

Attendre si le message d’erreur revient. Dans le menu ,,Navigateur (Navigator)* revoir

les tolérances (cf. 2.3.1).
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Message d’erreur lors de la connection du multiplexer

Multiplexer connection

The zelected part to connect the Multiplexer iz invalid | Chooze another!

Ce message apparait, si, dans la configuration, les ports de communication pré-

installés sont invalides ou occupés par un autre instrument.

SOLUTION :

Vérifiez d’abord I’occupation des ports de communication dans la configuration
matérielle de votre ordinateur, supprimez le gestionnaire (Drivers) qui blogue les ports

de communication, et verifiez ensuite la configuration dans le menu ,,Configuration
(Setup)” (cf. 2.2.7), du logiciel ,,NaviCharT*.

Message d’erreur lors du démarrage du programme ,.NaviCharT*

25.04.01 % 05:0

Mo data available on serial

communication ports

Ce message d’erreur apparait si la connexion entre le port de communication et le GPS

est en dérangement ou interrompue.
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SOLUTION :
- Allumer le GPS

- Vérifier le branchement du port de communication
- Vérifier la configuration NMEA 0183 (NMEA Settings)

Message d’erreur E30210

Program abort x|

E30210 : Please read User manual section 6.1 -Error messages- or contack the NaviCharT Support

Ok

SOLUTION :

a) L’heure/date du systeme a été retardée :

Il n’est possible de remédier a cette erreur qu’en avancant I’heure/date du systeme a la

date actuelle. Le programme ,,NaviCharT* pourra alors étre redémarré.

b) L heure/date du systéme a été avancée :

Lorsque le programme de navigation ,,NaviCharT* a été démarré avec I’heure/date de
systeme avancée et le message d’erreur E30210 apparait, il est nécessaire de corriger
I’heure/date de facon a ce que celle-ci soit supérieure a I’heure/date avancée. Il est
cependant important de ne pas dépasser la date d’échéance de la licence. Le
programme de navigation ,NaviCharT“ va alors redémarrer. Il est également
extrémement important qu’un GPS soit connecté au port de communication de votre

ordinateur, que le programme de navigation réceptionne des données et que les ordres
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»RMC* ou ,,ZDA* soient activés au GPS ainsi qu’au programme de navigation
»NaviCharT* (cf. 2.2.7.2 ,,Réglages NMEA (NMEA Settings)*). Environ 30 minutes
plus tard, I’heure/date du systéme sera automatiquement corrigée. Le programme de

navigation ,,NaviCharT* peut étre quitté.
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8. Messages d’erreurs du systéme d’exploitation

Divers messages d’erreurs du systeme sont possibles. Ceux-ci sont en général
déeclencheés par des conflits dans la configuration matérielle en relation avec des ports
de communication et instruments périphériques ou par des conflits internes de la

mémoire vive en application.

NaviCharT |

Q Acceszs violation at address 40025C59 in module "CLE0.BPL'. Read of address FFFFFFFF.

NaviCharT | NaviCharT =

Q Lizt index aut of baundz [-1] Q Flaating paint divizion by zera.
Ok |

Lorsque de tels messages d’erreurs apparaissent, nous demandons a I’utilisateur de
noter ces messages d’erreurs et de les transmettre & la DigiSoft GmbH & Co. KG, de

préférence par E-mail, ou par notre page support sur notre Site Internet

http://www.navichart.com
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9. INDEX

Activer la fonction pilote automatique.........c.oceveeereenieieseene, 22.731-23.13
Activer la navigation de la position du bateau vers la route................... 2.2.7.3.1.(b)
Activer la navigation de la route dans la tolérance XTE........................ 2.2.7.3.1.(a)
ACTUAIISEN MEBLEO ...ttt 2.2.9.4
AU MK ...t 2.2.3.1
Affichage du symbole de bateau............cooveiieiiiiiiiie e 2.2.75.1
ATFICNAGE TTACK .....ei it e 2.2.8.2
N Lo -SSRSO 2.2.9.5
Aide @18 NAVIGALION ..ot 2.2.2.3
Adde A ULTHSALION ... 2.2.9.5.3
ALS et bttt re e e e 2.2.7.6
AJOUL SYMDOIE ... s 2.2.3.1
Ajustage de 1a Profondeur... ... 2.2.7.1.2
AJUSLAGE AU COMPAS ... veeneiiieieeiiesieeie sttt st sre e sbeeeenreas 2.2.7.1.3
AT A 12 POSITION ..o 2.2.6.5
Aller & la position du DAtEAU..........ccereierieri i 2.2.6.6
AT AMOB ... 23.15-25
ANCNOT GUAIT ...ttt 2.2.8.1
ANBIMOMELTE ...ttt ettt b et e se e s e e e et e sbesbesbesbenbeeseeneens 1.1
AAPEIGU COIET ...ttt r bbb 2.2.1
APEIGU AU MONGE ..ot 2.2.1
APEICU GIODAL ... 2.2.1
APEIGU NAULIGUE. ...ttt sttt sttt sre e ne e 2.2.1
AppPel A INFOrMAtION ......ocuviiiieeee e 21-224.1
APPIOACH e 2.2.1
ApProche COLIEre et POITUAITE .......ocververieie et 2.2.1
AUTOMALIGUE ..ttt sttt sbe e b nrs 2.2.6.8
AULOPIIOL SEIINGS ....ee e 2.2.7.3
BaCKUP ROULE ... e 2.2.5.8
BaliSES & DOUBES ........ooveiiiiiiiceee e 2.2.2.1
Barre d’ INfOrMAtioN .........c.ooiiiiii e 2.4
BAUARELE ...t 343
BRACON &BUOYS ...t 2221
BeItNING ..o e 2.2.1
BOD ...ttt et ne s 2.3.13-3.1.2
BOUSSOIE ... e 2.2.7.1.3
BOULON dE 18 SOUIIS ...t 2.1.3
BPD .ttt 2.3.1.3
BIIGNT DAY ..ot 2.26.1
BUFTEISIZE ... 2.2.17.2

Cap SUM FONA ..o s 2.29.2-31.1
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(OF: 15 (=3 (17 [=1 U ) OSSR 2.2.2
Carte TATUIM ..ot bbbt n e 3.4.6
(08, 14 (T3 010] U= U] (1SR 2.2.1
CD DIFIVE ottt bbbttt bbbt 133
CAUB-ROM ...ttt b e bbb ens 133
Center the Ship 0N SCrEEN ........cve i 2.2.7.3.2.(3)
Centrer le bateau SUr PECran..........ccccvvveveieeie e 2.2.7.3.2.(2)
CRAIGEI FOULE ...t ettt e e ste e e e steenaesneenne s 2.3.1.1
ChArt (IMEBNU) ..ottt et e s re et e e e raeneeeneenns 2.2.2
Chart datum ..o 11-3.4.6
CRAMT LEVEL ... 2.2.1
Chart UPAALe.........ccuveieiieiecc et ae e nneas 2.2.7.6
CRECKSUM ... bbb 3.4.5
CRErCNE & TIOUVE ....cviiiieiiiieie ettt 2.2.6.7
CROIX A8 IPBCIAN ...t 1.3.2
ChoixX des ordreS NIMEA ..o s 34.2
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ClOSE ROULE ...ttt bbbt e 2.3.1.2
(08 (oL 01U (=) USSR SURR 2.2.5.4
COBSEAL ...t bbb 2.2.1
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COM-POIT bbbttt bbbt 6.1.1
COMIMENT ... nn e ne e 2.2.5.7
ComMPASS OFFSEL ....cveeieceecece e 2.2.7.1.3
Configuration (IMEBNU)......cc.veiueiieieeie e e ee et e e eeeneenns 2.2.7
Configuration de I"ECran.........ccccveveiiieieeie e 1.3.2-227.14
Configuration OF SCIEEN .......ccvevie e e 1.3.2-227.14
(00 01 (=] 1P PR PRSPPI 2.2.9.6.1
CONEENU ...t 2.2.9.6.1
COUISE TOIBIANCE.......ecvieiieieie e 2.3.1.7
COUISE WVECTON ...ttt 2.2.75.1
COUVETTUIE ...ttt nnn e 2.2.2.9
(001 =] =0 [ PSPPSR PR 2.2.2.9
CIEPUSCUIR ...ttt ettt ra e aeeneennes 2.2.6.3
CUISEUN (IMBINU) ..ttt e b e enneenas 2.2.4
Curseur Géo-position / Curseur Ligne de navigation...........cccccveevevivereiieennns 2.2.9.3
(@101 Yo g (1Y [=1 U ) OSSPSR 2.2.4
DAL ... 2.2.9.2
D 1 U = - T [0 ISR 2.2.7.8
Data RESTONE ...t 2.2.79
Date de 18 CAIE .....ocuviieieeeee s 11-346
DAt UTC ...t bbb 2.29.1
Décentrer le bateau SUr IPECTan ..........cccovveveieeie i 2.2.7.3.2.(b)
Définir le protocole NIMEA ..o 34.1
DT (S UPR 2.2.6.9

D=0 (T T PR OU PR SPPROPPPROPI 2.2.6.9
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DEIEIE IMAIK ... 2.2.3.3
DEIEte MOB.......oiiieii e 2.2.5.11
DEIEIE ROULE ...ttt bbb 2.2.5.10
DT 0] (IO 1 57 USSR 2.2.7.1.2
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DBSACTIVET ...ttt bbbt 2.2.6.10
Désactiver pilote aUOMALIGUE ..........ocvveieiieieee e 2.3.14
Description des SYMBOIES .........ccveiveiiiiieiiee e 2.2.3.2
Description du 0QICIEI .......ceevveieiiee e 1.1
DELAIS POITUAITES........eeveeeieciesie e se ettt et e e re et e sreesreenaesraesreeneens 2.2.1
Déviation du cap par rapport a itinéraire.........ccccvevevvevesieesesieseese e 2.3.1.7
Déviation de 1a ligne de Cap ......cccveveveeiiie e 2.3.1.3
DAVIALION ... 2.2.7.3.3-23.138
DiSPlays SELLINGS ....cveivreiecieseere e 132-227.14
Distance jusqu’a deStiNAtioN...........cevveieriieresiie e 2.3.1.3
Distance jusqu’au prochain point de rePere ........cocveveeeeievveresiee e seeneean 2.3.1.3
Distance par 1€ fONd.........ccooe e 2.2.7.1.2
Distance to the NeXt WaYPOINT ..........cccveriiieiieie e 2.3.1.3
DiStanCe tOtale .........ooiiiiiiicee e 2.2.5.6-23.1.3
DISTANCE ...ttt bbb 2.3.1.3
DISQUE AU ..ttt ettt re et a e be e e sneeste e e e sneenneeneens 1.3.3
DIONMNBES ...ttt bbb 2.29.2
DS T bbb bbb 2.3.1.3
DT G ettt bbbt 2.3.1.3
DIUSK ..t 2.2.6.3
EChelle (MENU) ...t 2.2.1
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EMEttre NMEA ... e 3.1.2
ENVOYEr WP U GPS ... 2.2.5.6
EFTON IMIESSAJES ...ttt ettt ettt et bb e e e be e e anbe e e e 6
BT A et 2.3.1.3
Ex Center the Ship 0N SCIEEN.........ccvevieiiece e 2.2.7.3.2.(b)
B XIT e 2.2.9.7
FENEIIE (IMBNU) ..ottt e e e aeeneenne s 2.2.9
FErMEr (ROULE) ..ottt 2.25.4
FEIMET TOULE ... 23.1.2
FONCLION (MENU) ...c.vie ettt na e 2.2.8
Fonction Homme a la mer (MOB) .......ooveiiiiiiice e 2.5
Fréquence d’émisSion NIMEA ..o 3.4.4
FUNCEION (MENU) ....vvee et ne s 2.2.8
General NAULICAL ........ccoieieiiiisie s 2.2.1

General SELLINGS. ......veieeieieere e 2.2.7.1
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GNEIAL ... 2.29.1
Global Positioning SysStem (GPS) .......cccceiieieiieiie e 1.1-4
GO IO MOB.....c bbb 2.3.15-25
GO 10 POSITION ...ttt bbb 2.2.6.5
GO 10 SNIP POSITION. .....cuiiiiieiece e 2.2.6.6
HAIDOU ... 2.2.1
Hardware INStalation ...........ccooiiiiiiiii e 1.2
=] | o RSP PS 2.2.95
HIOE .. 2.2.6.10
HEUIE UTC e 2291
HISTOTIQUE MELEO ....oveeee e 2.2.8.4
Homme a 1a Mer (MOB)........cov ettt 2.5
IMPFESSION CAME.....ecuieeeeie ettt enre e nns 2.2.8.3
INABX ¢ bbb 2.2.9.5.2
Indicateur de profoNdeur ...........ccveov e 2.2.71.1.2
Indication de 1a ProfondeUN...........ccviieiiciecece e 2.2.2.5
INT0 e 2.2.9.6
INTO ROULE ... 2.2.5.6
INTOIMEALION ... e 2.2.4.1
INFOrMAationS GENEIAIES .........ccveiiiiie et sra e 1
INFOrMALIONS ULHIES ... 1.7
Installation du [OQICIEL ..........cveiieiece e 1.3
Installation du Materiel ... 1.2
INStrument PEFIPNEITQUE........ccvveieerieceeee et 2.2.7.2-3
INtErVAlle dE TEIMPS. .. .cvieieceece et 2.2.7.4
INVALIAE LICENCE....c.eiieieie st 2.2.7.7
LYo 6T 01U (=) ISR 2.255
ItINErAIre (ROULE) ...vveveeeeeie ettt ettt et 2.2.5
IV [0 IO o] 1= od SRS 2.2.2.7
I 10T (U o [ ST PP 2.2.7.1.5
I 10T (U PRSP 2.2.7.1.5
Le gestionnaire de PErIPNEIIQUES.........ecvveiierieieiierieeie s este e et snae e 6.1
Lecteur CEdE-ROM OU diSQUE AU .......c.eeveiierireieeeesieeiestee e ie e sie e see e 1.3.3
LICENCE UPALE ....c.veiviecieciece et enee e 2.2.1.7
T ] 1 £ SPS 2.2.2.2
Ligne de NavIgation .........ccccveieveere e 2.24.3-2293
Ligne de ProfONdeUr ..........cceeiiee e 2.2.25
LITE NIMEA ..ottt nre s 311
LOAA ROULE ...t 2311
0o USRS PPRTOUPPOPPROPPN 1.1

Longueur de tampon (BUFFErsIZe).......c.cccveveieeieiie e 2.2.7.2
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Man Over Board (MOB FUNCLION) .......cccviiiiieiecieseeie e 2.5
MATK (IMEBNU) ..ttt e st e esnaesne e e snaenneenee s 2.2.3
Manuel d”UtTHSALION .......c.oiiiiiiiiii e 1.4
MENU PIINCIPAL ......eeitieie et reenae s 2.1
Messages d’erreurs du logiciel ,,NaviCharT” 7-7.1
Messages d’erreurs du systeme d’exploitation...........cccceevvverviieve e 8
MESSAQES U’ ITEUIS ....veveeieeeeeeteesteestesteesteesaesteesaeeseesteeste s e e ssaeseesreesteentesseenseaneesseees 7
IMIBTEO ...ttt bbb 2.2.9.5
MISE @ JOUF GBS CAMES ...veevveeeieieeeie et e e see e et re e e e e e 2.2.1.7
Mise a jour du programme ,,NaviChartT” et du manuel d’utilisation.................. 1.4
MOAE NAVIGALION ....c.vveeiiieieieeie et e e sae et naesneenreas 2.12-23
oo [T o] - T OSSR 211-22
0] B0 [ T LSS PS 2.2.7.2
IVIOUSE ...ttt m e ne e n e 213
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NavCode WELhEr-IMOUSE ..........coeiiieiiiesiee e 2.2.7.1.5
NAVIGALEUT (IMEBNU) ...vviieeiecie ettt e e sreeneaneennaenne s 2.3.1
NaVIgation (IMEBNU) ....cc.veivieieeie et e e aeeneenes 2.2.10
Navigation assistée par OrdiNateUr.............ccevverereereere e 2.3.1.3
NaVIgatioNal ATGS .......cveiieiiee e 2.2.2.3
NaVIgAtion LINE ......ccvoiiiieie e 2.24.3-2293
NAVIGALOr (IMEBNU) ...e.veeieeieceesie e e e s e sae e sraenneenee s 2.3.1
N (o0 1 =) SRS 2.25.1
INEXE VWP L.t bbb bbb 2.3.1.3
AN T L TSRO PR TR PR PSPPI 2.2.6.4
INIMIEA bbbt bbb bbbttt b nne s 3
NIMEA QL83 ... bbb 11-347
NIMEA CheCKSUM ..ot 345
NMEA Fréquence d’€miSSION ........c.ccveieiiieieeieeeeseesieseeseeseeseesieesessaessesseens 34.4
NMEA INPUL SENTENCE.....cuviiiiiiiiiiiie it 3.1.1
NMEA NOIONS A& DASE.......ciiiiiiiiiiee s 3.1
NMEA OUIPUL SENTENCE.......ciiiiiiiiiie et 3.1.2
NIMEA SELINGS ©.vveiieiieceee ettt ste e ereesreenee e 2.2.7.2
NOIMAI DAY ....eeveeiie ettt sre e e ene e reenee e 2.2.6.2
NOLICE de CADIAGE........evieie e 4
NOUVEAU (ROULE) ..vevieieeiieciee ettt sttt nne e e e 2.25.1
INUTE bbbttt bbb b bbb 2.2.6.4
ODSEIVALION. ... .ottt bbb 2.2.5.7
OCtEt 08 CONIBIL. ... 3.4.5
OPEN (ROULE) ..ottt te et e e e steenaesneenne s 2.2.5.2
(@] o o] oI (1Y =101 ) OSSR 2.2.6
Ordres NIMEA @ BMELLIE.........oiiiieieieiereese s 3.1.2

OFAreS NIMEA Q LIT8 oottt e e e e e e 3.1.1
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OUVIIE (ROULE) ..ttt e e naesneenne s 2.2.5.2
OVEIVIBW ...ttt bbbkttt ettt bbb s 2.2.1
PCMUCIA bbbttt b e bbbttt 3.3
Pilote automMatiQUe.........cccveveerieeeseee e 2.2.73-2313-23.1.4
PIaN (IMBNU) ..ttt ettt et e esne e e eneenneenee s 2.3.2
POINES U FEPEIES ... ueeieeeiesteeteeie e e e st e te e e sre et e e e e e te s e e teeaesneesreeneeereeneans 2.24.2
POrts de COMMUNICALION .......cc.eiuiiiieiieieiee s 2.2.7.2
Positionnement du DATEAU...........cccuriiieieie e 2.2.7.3.2
POSITION TOIBIANCE ...t 2.3.1.6
PEINE CNEAIT .ot 2.2.8.3
Proceed Navigation Reckoning by 10sing GPS ...........ccccooveviiieiiennns 1.1-22734
PIOTONBUIS. ... bbbt 2.2.2.5
Protocole de transmission NMEA / BaUdRALE ............ccccvveeiereneneneienesenins 3.4.3
(@] (=] PSS OPUPOPPRURO 2.2.9.7
RAGAL......eee e 11-3.1.1
REglage de IP€Cran .........ccceiieieeie e 132-227.14
Réglage du fuSeau NOTaITe ..........ccveeeiieiicie e 2.2.7.1.1
Réglage de I'NeuUre-UTC........coieiiie e 2.2.7.1.1
Réglage du niveau de luminosité...............c.co..... 2.26.1-226.2-226.3-22.6.4
REGIAGES NIMIEA ...ttt 2.2.7.2
REQIAgesS NIMEA AU GPS........cooii et 3.4
REQGIAGES MELEO.......eeiieiecieie et 2.2.7.1.5
Réglages pilote autOMAtIQUE. .........cveiverieiieseee e 2.2.7.3
[T ] F T To I I - Uod PR 2.2.7.4
REQGIAGES VECTEUF ......c.veeeie ettt re e 2.2.15
REGIAGES JENETAUX ......eevveivieiieiesieesie e e e e e ste e raeste e re e snaesre e e sreenee e 2.2.7.1
REQIAGES COUIBUITECTAN.......ccueeie ettt nne s 6.2
REGIAGES VECTEUN ...ttt 2.2.15
Remarques diverses pour NMEA 0183........cccoooeiieieiiee e 3.4.7
Renouvellement de 1a lICENCE .........ccoiiiiiiiiie 2.2.7.8
RESTAUIET JONNEES........iiiiiiiiiieiieiee e 2.2.7.10
RESTAUIEr ROULE ... 2.25.9
RESIOIE ROULE ... 2259
RESIIICTION ATBAS ...ttt 2.2.2.4
REVEISE (ROULE) ..euvveeieeiie ittt see ettt sae e sneeneenee e 2.2.55
ROULE (IMIBNU).....eeiieie ettt e st e e anaenneennennes 2.2.5
RS - 232 NOLIONS 8 DASE ...t 3.2
SaUVEJArder ONNEES ........cveveeieieeee et e e ae e enreeneenne s 2.2.7.9
SAUVEJArder ROULE.......ccveiveeieiiesie et e ste ettt te e sneenne s 2.2.5.8

SAUVEE (ROULE) ...ttt ettt ettt e e steeneeaneenne s 2.25.3
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SAVE (ROULE) ..ottt et e e nneesteennesneeee s 2.2.5.3
RS Tor= L= (Y 1= U ) PSSR 2.2.1
SCIOI o 2.1.3
1T WO o] 1= USSR 2.2.2.6
SEArCH & FING .. .ot s 2.2.6.7
SENA WP 10 GPS.....ooiiiiiei e 2.2.5.6
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Signal continu jusqu’a confirmation ............ccccoeeveveviieveeie s 2.2.7.3.3.(3)
SIgNal d”alarME.....cveeecccee e 2.2.7.3.3
SIGNAUX TUMINEUX ....cvveieeeie ettt ee et e e e e 2.2.2.2
Simulation autom.du cap si interruption momentané du GPS ............ 1.1-22734
SOUNIS 1ttt bbb bbbttt bbbt n s 2.1.3
SPD bbb 2.3.1.3
Start AULOPIIOL ......cvece e 2.2.3.1-23.1.3
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STATUS B ... e 24
SEOP AULOPIOL ... 2.3.1.4
Suppression des SYMDOIES .........ccoviieiiee e 2.2.3.3
SUPPIIMETr MOB ... 2.25.11
SUPPIIMET FOULE ....evveeeecteeete e stee sttt e ste et ste et e e reeae e snaeneeeneeareenseans 2.2.5.10
SUNVEITTANCE ANCTE ... e 2.2.8.1
SYMDOIES (IMIBNU) ..o 2.2.3
SymbOIES MAFTtIMES ....c.veeveiicce e 2.2.2.6
Symbole bateau €N Cercle ........coviiiiiiiie e 2.2.7.2
Symbole cercle en bateau ...........cccevveiiiieiicc e 2.2.7.2
SYmMbOIES PEISONNEIS .......ocvieiicie et 2.2.2.10
SYMDOIES tEITESIIES ....vviiiecie et 2.2.2.7
Systeme d”eXPlOItAtION ........coeiveie e 1-6
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TEMPS COUVEIT ...ttt e e e e 2.2.6.2
TeMPS A’AIEITE ... s 2.3.1.9
QI L0 T o -SSR 2.2.6.1
Temps eStimMe de 1a TOULE ........ocveiiee e 2.2.5.6
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Textes & INFOrMAtIONS .......cccviiiieiee s 2.2.2.8
Time correCtion FOr UTC .....cvoiiiiiiiesine s 2.2.7.1.1
TIME UTC bbb 2.29.1
Tolérance de POSItIONNEMENL..........c.coveieiieeieeie e 2.3.1.6
TOIEIrANCE QU CAP....ecveeveeie ettt re e eneenrs 2.3.1.7
TOIEraNCE XTE ..ot 2.2.7.3-2.3.1.8
Touche active de la fonCtion ZOOM + OU = .....ccvviiiiiiiiiic s 2.4
Touche active MOB (Man OVer Board).........cccoocvevveieiieeneiiese e 2.4
TraCKDALL ... 2.1.3
TrACK SEEHINGS .. veveeieeie et nre e enes 2.2.7.4

THACK VIBW ettt et e et e e e e e e e e e e e eaeeeanan 2.2.8.2
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TrOIS SONS SUCCESSITS....eevieiiiiiieie e 2.2.7.3.3.(b)
TG bbbt 2.3.1.3
USB ettt 3.3-6.1.2.
USEE IMIBIKS ...ttt e et e e nre e enes 2.2.2.10
L LY [0 =] o S 2.2.9.6.3
UTC DBttt bbbttt bbb nre e 2.29.1
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ULIISation du 1OGICIE] .........cveiieece e 2
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VECTEUN €N CEICIE ...t 2.2.75.3
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VersioNSPECIAl OFfT@ .......cciiiieciece e 1.6
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VIBW MK ...t ens 2.2.3.2
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Visualisation de 1a [atitUE ..........ccceeueiieeiiee e 2.4
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Visualisation du niveau de la carte maritime actuellement sélectionnée ............. 2.4
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WGBS B4 .. e 11-3.46
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VWP ettt b e bbbt 2.3.1.3
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